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@ Datenverarbeitungsvorrlchtung 



(g) Offenbart ist eino Datenverarbeitungsvorrichtung. umfas- 
send einen Verschlufioffnungs- und -schliei^mechanismus, 
welcher in einem Weg. entlang dem stch eine MD bewegt, 
zum dffnen des Verschlusses nur dann tatig ist, wenn es 
notwendig ist, den Verschlud der MD zu offnen, einen 
Umschaitmechanismus zum UmJeiten der Antriebskraft zum 
Laden von Kassetten zu dem Verschlufidffnungs- und 
-schlieBmechantsmus, einen derart angeordneten Aufzeich- 
nungsmediumschiebemechanismus, da& das Herausneh- 
men eines Aufzeichnungsmediums aus dem Magazin zu 
dem Trager gestoppt wird. wenn sich ein Aufzelchnungsme- 
dium in dem Trager befindet einen Aufzeichnungsmedium- 
Einzieh/Auswerfmechanismus, weicher dazu geeignet tst, 
den PJatzbedarf zu verringem, und einen die Arbeitseffizienz 
wahrend des Zusammenbaus verbessernden Tragermecha- 
nismus. 

Dies ermdglicht eine Datenverarbeitungsvorrlchtung mit 
^ verbesserten Betriebseigenschaften. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft eine Datenverarbeitungsvor- 
richtung, welche einen vorbestimmten Verarbeitungs- 
be trieb von Daten, z. B. das Auf zeichnen oder Abspielen 5 
von Datea durchfQhrt, wobei die Daten auf einem Auf- 
zeichnungsmedium aufgezeichnet sind. 

Kompaktdiscs (im folgenden der Einfachheit halber 
als CDs bezeichnet) sind als Aufzeichnungsmedien be- 
kannt, auf welchen Daten aufgezeichnet sind. In den 10 
letzten Jahren ist die Verbreitung von sogenannten 
Wechselvorrichtungen zu beobachten gewesen, welche 
derart eingerichtet sind» daQ eine Mehrzahl von Medien 
in einem als Magazin bezeichneten Speicherabschnitt 
gespeichert sind, wobei eine mit einem derartigen Ma- is 
gazin ausgestattete Abspieleinrichtung in dem Koffer- 
raum eines Kraftfahrzeugs angeordnet ist und eine ais 
eine Steuereinheit bezeichnete Bedienungseinrichtung 
in der N^e des Fahrersitzes derart angeordnet ist, daB 
vom Fahrersiu aus jede gewflnschte CD von den in dem 20 
Kofferraum gespeicherten ausgewfthlt und abgespielt 
werden kann. 

Mittlerweile wurden in den letzten Jahren Minidiscs 
(im folgenden als MDs bezeichnet) mit einem magneto- 
optischen Aufzeichnungsformat vorgeschlagen, wobei 25 
diese MDs Aufzeichnungsmedien sind, bei denen eine 
Datenaufzeichnungsdiskette aus SchutzgrQnden in ei- 
ner Kassette gespeichert ist Eine MD kann nicht nur 
aufgezeichnete Daten abspielen, sondem kann auch 
neue Daten aufzeichnen und durch Wiederbeschreiben 30 
von bereits aufgezeichneten Daten aufzeichnen. 

MDs als die Aufzeichnungsmedien verwendende 
Wechselvorrichtungen dieses Typs sind in der japani- 
schen Patentanmeldung HEI 5-232429 und an anderer 
Stelle, z. B. in einer dieser entsprechenden US-Anmel- 35 
dung, offenbart 

HerkSmmliche Wechselvorrichtungen dieses Typs 
haben die folgenden Probleme. 

Zun^chst ist bei Verwendung einer MD als das Auf- 
zeichnungsmedium ein VerschluB an einer Kassette vor- 40 
gesehen, um einen Zugang zu dem in der Kassette ent- 
haltenen diskettenfdrmigen Aufzeichnungsmedium zu 
bieten, wobei ein Offnungs- und SchlieBmechanismus 
far den VerschluB innerhalb eines Trfigers in der Vor- 
richtung angeordnet ist. Ein Offnungs- und SchlieBme- 45 
chanismus dieses Typs ist z. B. in der japanischen voriau- 
figen Patentveroffentlichung HEI 5-174478 offenbart, 
welcher eine Konfigiu-ation aufweist, bei welcher der 
VerschluB in Antwort auf eine Bewegung der in die 
Vorrichtung in den Trager eingefQhrten Kassette geoff- 50 
net wird. Der VerschluBOffnungs- und -SchlieBmechanis- 
mus ist mit anderen Worten inuner in dem Weg, entlang 
dem sich die Kassette bewegt, und die Kassette kann 
deshalb nicht an dem Trftger vorbeigehen und sich in 
Richtung auf die RQckseite bewegen. Dies bedeutet, dafi 55 
das die Kassetten speichemde Magazin nicht an der 
Riickseite des Tragers angeordnet werden kann, wo- 
durch die Gestaltungsfreiheit verringert ist 

Bei Vorrichtungen des Stands der Technik werden die 
Laderolle(n) zum Transportieren von in die Vorrichtung eo 
eingefQhrten Aufzeichnungsmedien und der VerschluB- 
dffnungs- und -SchlieBmechanismus jeweils von geson- 
derten Antriebsquellen angetrieben. Wechselvorrich- 
tungen des Stands der Technik haben mit anderen Wor- 
ten wenigstens zwei Antriebsquellen, was ihren Aufbau 65 
kompliziert 

Femer ist der VerschluBdffnungszeitpunkt mit dem 
EinfOhren der Kassette in den Trager synchronisiert. 
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wodurch der VerschluB einer Kassette in dem Trtlger 
also kontinuierlich of fen ist Wenn deshalb eine Kassette 
in dem Trager ist, dringen Staub und Schmutz in die 
Kassette ein und verunreinigen das diskettenfdrmige 
Aufzeichnungsmedium. 

Femer sind die Speicherbereiche der Magazine in 
diesen Geraten senkrecht aufgebaut und es ist f Or jeden 
der Speicherbereiche ein das Aufzeichnungsmedium zu 
dem Trager schiebender Schiebemechanismus vorgese- 
hen. Durch Betreiben eines Schiebemechanismus und 
Drehen der LaderoUe kann ein Aufzeichnungsmedium 
aus dem Magazin genommen und zu dem Trager ge- 
bracht werden. 

Fig. 1 zeigt ein Beispiel eines herkdmmlichen, mit ei- 
nem Schiebehebel 3 ausgestatteten Schiebemechanis- 
mus. Das Magazin 14 ist in der Wechselvorrichtung an- 
geordnet, wobei sein Offnungsabschnitt 140 in der N^he 
der LaderoUe 13 ist Der Schiebehebel 3 ist um eine 
Welle 3c an der Rfickseite des Magazins 14 drehbar und 
weist einen an einem seiner Spitzen ausgebildeten 
Schiebeabschnitt 3a zum Schieben des Rands eines dis- 
kettenformigen Aufzeichnungsmediums D auf sowie ei- 
nen an seiner anderen Spitze ausgebildeten geschobe- 
nen Abschnitt 3b, welcher durch die Spitze eines im 
folgenden beschriebenen Schiebebet&tigungselements4 
geschoben wird. 

In der Vergahgenheit wurde ais der Mechanismus, 
diu-ch welchen ein derartiger Schiebemechanismus an- 
getrieben wird, ein Schiebeelementantriebsmechanis- 
mus an dem Rahmen vorgesehen, welcher die LaderoUe 
13 tragt Dieser Mechanismus weist ein Schiebebet&ti- 
gungselement 4 auf, welches in Richtung auf das Maga- 
zin 14 zu verlagerbar ist, wie in Fig. 1 gezeigt Wenn das 
Schiebebet^tigungselement 4 auf das Magazin 14 zu 
gleitet, schiebt die Spitze den geschobenen Abschnitt 3b 
des Schiebehebels 3. Dies bewirkt eine Drehung des 
Schiebehebels 3 in der Uhrzeigernchtung, bezogen auf 
die Figur, wodurch der Schiebeabschnitt 3a die Diskette 
D in Richtung auf die LaderoUe 13 schiebt 

Der erwahnte Schiebeelementantriebsmechanismus 
kann eine unabhUngige AntriebsqueUe benutzen, wobei 
aber Mechanismen. welche die AntriebsqueUe der Lade- 
roUe 13 verwenden, um zu verhindem, daB der Aufbau 
des Mechanismus zu groB und kompliaert wird, bereits 
bekannt sind und z. B. in der vorldufigen japanischen 
Patentverdffentlichung HEI 3-230364 offenbart sind. - 

Bei derartigen Wechselvorrichtungen sind der Ein- 
fuhrungsschlitz imd einer der Speicherbereiche in dem 
Magazin 14, normalerweise der oberste Speicherbe- 
reich, in der gleichen Ebene angeordnet wenn eine Kas- 
sette liber den Einfuhrungsschlitz in die Vorrichtung 
eingefQhrt oder aus der Vorrichtung entfemt wird. Eine 
derartige Anordnung ermoglicht fOr den Transport der 
Kassette von dem Einftthrungsschlitz zu dem Magazin 
einen geradlinigen Weg und ermdglicht das Verkiirzen 
der Speicherzeit, wenn die Kassette in dem hdchsten 
Speicherbereich des Magazins gespeichert ist 

Wenn eine Kassette in dem TrSger unter Verwen- 
dung eines derartigen, durch den gleichen Antriebsmo- 
tor wie die LaderoUe 13 betriebenen Schiebelementan- 
triebsmechanismus von dem Einfuhrungsschlitz aus der 
Vorrichtung ausgeworfen wird, fmden der Auswurfbe- 
trieb der Kassette aus dem Triiger und der Betrieb des 
Schiebeelementantriebsmechanismus zur gleichen Zeit 
statt 

Dementsprechend befordert die LaderoUe 13 nicht 
nur Kassetten in dem Trager 12 aus dem EinfQhnings- 
schUu sondem auch Kassetten, wek:he ;:us der Maga- 
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zin 14 entfemt worden sind. ohne sie in dem Trager zu 
belassen. 

Ais Mechanismen zum Auswerfen von Aufzeich- 
nungsmedien aus eincm Magazin sind bekannt, wie z. B. 
der in der japanischen Gebrauchsmusteranmeldung 
HEI 4-82016 gezeigte, und umgekehrt sind Mechanis- 
men zum Einziehen von Medien bekannt, wie z. B. der in 
der. japanischen Gebrauchsmusteranmeldung 
HEI 4-82017 offenbart Dies ist jedoch eine ineffiziente 
Platzausnutzung, da der Einziehmechanismus und der 
Auswerfmechanismus gesondert in der Stapeleinrich- 
tung vorgesehen sind. 

Da diese in der Wechselvorrichtung vorgesehene Me- 
chanismen, d. h. der Kassettenlademechanismus, der 
VerschluBoffnungs- und -schiieBmechanismus und der 
Schiebeelementantriebsmechanismus ferner uber dem 
Trager eingepaBt sind, muB eine auBerordendich groBe 
Anzahl von Teilen eingepaBt werden, was beim Zusam- 
menbau eine pr^zise Zusammenbautltigkeit erfordert 
Dies erfordert eine hohe Zusammenbaugeschicklichkeit 
und fQhrt zu mtihseliger Zusammenbauarbeit und einer 
verringerten Effizienz beim Zusammenbau. 

Aufgabe der Erfindung ist es deshalb, eine verbesser- 
te Datenverarbeitungsvorrichtung bereitzustellen, um- 
fassend einen den VerschluB einer MD durch Betrieb in 
dem Bewegungsweg der MD nur dann offnenden Ver- 
schiuBoffnungs- und -schiieBmechanismus, wenn der 
VerschluB geoffnet werden soil, einen Umschaltmecha- 
nismus zum Umleiten der Antriebsleistung zum Laden 
von Kassetten zu dem VerschluBdffnungs- und -schiieB- 
mechanismus, einen derart angeordneten Aufzeich- 
nungsmediumschiebemechanismus, daB das Entfemen 
des Aufzeichnungsmediums aus dem Magazin zu dem 
TrSger gestoppt wird, wenn ein Aufzeichnungsmedium 
in dem Trager ist, einen zur Verringerung des bean- 
spruchten Platzes fahigen Aufzeichnungsmedium-Ein- 
zieh/Auswerfmechanismus und einen die Arbeitseffi- 
zienz beim Zusammenbau verbessemden Tragerme- 
chanismus. 

Zu diesem Zweck ist erfindungsgemaB ein Disketten- 
schiebeelementantriebsmechanismus zur Verwendung 
in einer Diskettenvorrichtung mit einem Einfuhrungs- 
schlitz zum EinfQhren von Disketten zur Datenaufzeich- 
nung, einem hinter dem Einfuhrungsschlitz angebrach- 
ten Trager zum Halten von Disketten, einem Speicher- 
bereich zum Speichern von durch den Trftger gehalte- 
nen Disketten, einem Diskettentransportmittel zum 
Transportieren der Disketten zwischen dem Einfuh- 
rungsschlitz und dem Trager und zwischen dem Trager 
und dem Speicherbereich, einem das Diskettentrans- 
portmittel antreibenden Antriebsmotor und einem in 
dem Speicherbereich angebrachten Diskettenschiebe* 
element zum Schieben von in dem Speicherbereich ge- 
speicherten Disketten in den Trfiger vorgesehen, 
wobei der Mechanismus ein beim Empfang der An- 
triebskraft von dem Antriebsmotor angetriebenes An- 
triebskraftObertragungsmittel, ein sich beim Empfang 
der Antriebskrah von dem Antriebskraftiibertragungs- 
mittel drehendes Antriebsgetrieberad, wenn das Disket- 
tentransportmittel zum Befdrdem einer Diskette von 
dem Speicherbereich zu dem Trager betrieben wird, 
und ein Schiebebetatigungselement umfaBt, welches 
aufgrund der Drehkraft des Antriebsgetrieberads ver- 
schiebbar ist und aufgrund dieser Verschiebung das Dis- 
kettenschiebeelement betatigt, 

wobei der Mechanismus ein die Anwesenheit der Dis- 
kette in dem Trager erfassendes Erfassungsmittel auf- 
weist und 



ein Antriebskraftunterbrechungsmittel, wek:hes die 
Obertragung der Antriebskraft von dem Antriebskraft- 
Ubertragungsmittel zu dem Antriebsgetrieberad verhin- 
dert, falls das Diskettenerfassungsmittel eine Diskette 
5 erfaBt 

Die Erfindung wird im folgenden anhand von Zeich- 
nungen beschrieben. 

Fig. 1 ist eine Draufsicht, welche in schematischer 
Weise einen Aufzeichnungsmediumschiebemechanis- 
10 mus des Stands der TechnikzeigL 

Fig. 2 ist eine Draufsicht, welche den Aufbau einer bei 
der erfindungsgemaBen Datenverarbeitungsvorrich- 
tung verwendbaren MD (Minidisk) zeigt 

Fig. 3 ist ein Querschnitt einer AusfQhrungsform der 
15 Erfindung, welcher den inneren Aufbau einer in einem 
Fahrzeug anzubringenden MD-Wechselvorrichtung 
schematisch darstellt 

Fig. 4 ist eine Schragansk:ht eines auseinandergebau- 
tenTragers einer MD-Wechselvorrichtung. 
20 Fig. 5 ist eine Draufsicht eines Halterahmens fOr ei- 
nen Trager. 

Fig. 5A ist eine Schragansicht des auseinandergebau- 
ten Schlebeelementantriebsmechanismus. 
Fig. 6 ist eine Schragansicht des auselnandergebauten 
25 Laderollenantriebsmechanismus. 

Fig. 7 ist ein Querschnitt entlang der Linie I-Iin Fig. 5. 
Fig. 8 ist ein Querschnitt entlang der Linie II-II in Fig. 

5. 

Die Fig. 9 und 10 smd Draufsichten des Disketten- 
30 schiebemechanismus der erfindungsgemaBen MD- 
Wechselvorrichtung. 

Fig. 1 1 ist eine Seitenansk:ht des Schiebebetatigungs- 
elements. 

Fig. 12 ist ein Querschnitt entlang der Linie II-Il in 
35 Fig. 5 bei Vollendung der Diskettenverschiebung. 

Fig. 13 ist ein Querschnitt entlang der Linie IlI-lII in 
Fig. 5, wenn eine Diskette nicht erfaBt worden ist 

Fig. 14 ist ein Querschnitt entlang der Linie III-III in 
Fig. 5, wenn eine Diskette erfaBt worden ist 
40 Fig. 15 ist ein Querschnitt endang der Linie II-II in 
Fig. 5 beim Laden einer Diskette. 

Fig. 16 ist ein Querschnitt entlang der Linie II-II in 
Fig. 5 wahrend des Diskettenschiebebetriebs. 

Fig. 17 ist ein Querschnitt entlang der Linie II-II in 
45 Fig. 5 bei abgeschlossener Diskettenverschiebung. 

Fig. 18 ist eine Vorderansicht, welche eine weitere 
AusfQhrungsform eines Antriebsgetrieberads z«igt. 

Fig. 19 ist eine Seitenansicht, welche einen Antriebs- 
leistungsumschaltmechanismus der erfindungsgemaBen 
50 MD- Wechselvorrichtung zeigt 

Die Fig. 20 und 21 sind vergrdBerte Seitenansichten, 
welche den Antriebsletstungsumschaltmechanismus der 
erfindungsgemaBen MD-Wechselvorrichtung zeigen. 

Die Fig. 22 und 23 sind Seitenansichten, welche die 
55 Getrieberadanordnung des Antriebsleistungsumschait- 
mechanismus der erfindungsgemaBen MD-Wechselvor- 
richtung zeigen. 

Fig. 24 ist eine Schragansicht des auselnandergebau- 
ten VerschluBdffnungs- und -schiieBmechanismus, wel- 
60 cher bei der erfindungsgemaBen MD-Wechselvorrich- 
tung verwendet wird. 

Die Fig. 25 und 26 sind Draufsichten eines Halterah- 
mens, welcher mit dem in Rg. 24 gezeigten VerschluB- 
dffnungs- und -schiieBmechanismus versehen ist 
65 Fig. 26A ist eine Draufsicht, welche eine weitere Aus- 
fuhrungsform des in dem VerschluBoffnungs- und 
-schiieBmechanismus verwendet«n Offnungsklaueneie- 
ments zeigt 
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Fig. 27 ist eine Draufsicht eines Kassetteneinzlehme- 
chanismus zu Beginn des Einziehens, welcher bei einer 
erfindungsgemaBen MD-Wechselvorrichtung verwend- 
barist 

Fig. 28 ist eine vergroBerte Ruckansicht, welche die 
Blattfederder AusfQhrungsform von Fig. 27 zeigt 

Fig. 29 ist eine vergroBerte Draufsicht, welche die 
Blattf eder der AusfQhrungsform von Fig. 27 zeigt. 

Fig. 30 ist eine vergrdBerte Ansicht von rechts» wel- 
che die Blattfeder der AusfOhrungsfonn von Fig. 27 
zeigt 

Fig. 31 ist eine vergrdBerte Draufsicht, welche das 
Biegen der Blattfeder der Ausfahrungsform von Fig. 27 
beim Einfiihren einer Kassette zeigt 

Fig. 32 ist eine Draufsicht der Ausfahrungsform von 
Fig. 27 beim Einf0hren einer Kassette. 

Fig. 33 ist eine Draufsicht, welche das Lagern einer 
Kassette in der AusfQhrungsform von Fig. 27 zeigt 

Fig. 34 ist eine Draufsicht der Ausfuhrungsfonn von 
Fig. 27 zu Beginn des Auswerfens der Kassette. 

Fig. 35 ist eine Draufsicht der AusfQhrungsform von 
Fig. 27 wahrend des Auswerfens der Kassette. 

Als eine AusfQhrungsform der erfindungsgemlUSen 
Datenverarbeitungsvorrichtung wird eine zur Anbrin- 
gung in Falirzeugen vorgesehene MD-Wechselvorrich- 
tung im folgenden mit Bezug auf die Figuren beschrie- 
ben. 

Eine MD-Vorrichtung ist eine Vorrichtung, in welche 
eine MD eingefQhrt werden lcaim,um Daten aufzuzeich- 
nen und/oder auf der MD aufgezeichnete Daten abzu- 
spielen. 

Eine in einer als eine AusfQhrungsform dieser Erfin- 
dung dienenden MD-Vorrichtung verwendbare MD 
wird im folgenden beschrieben» wobei Fig. 2 eine Drauf- 
sicht derseiben zeigt 

In Fig. 2 ist 201 eine KassettenhQlle, 202 ist die eigent- 
ILche Datenaufzeichnungsdiskette, welche eine magne- 
to-optische Diskette mit einem Durchmesser von ann&- 
hemd 6 cm ist und in der KassettenhQlle 201 gespeichert 
ist, 203 ist ein in der KassettenhQlle 201 vorgesehenes 
Zugangsloch zum Zugang zur eigentlichen Diskette 202 
und 204 ist ein GleitverschluB (im folgenden der Ein- 
fachheit halber als ein VerschiuB bezeichnet), welcher 
das Zugangsloch 203 dffnet und schlieBt Der VerschiuB 
204 ist mit Ausnahme des Zugangs zur Diskette ge- 
schiossen, so daB die eigentliche Diskette 202 vor der 
fiuBeren Umgebung geschutzt ist, was ausgesprochen 
praktisch ist und fQr eine lange Lebensdauer sorgt 

Es ist zu beachten, daB dieser Typ von MD ein Read- 
Only-Pre-Mastered-Typ ist, auf den im vorhinein be- 
stimmte Daten aufgezeichnet worden sind, oder ein auf- 
zeichenbarer Typ, auf den geschrieben werden kann. 
Der VerschiuB 204 ist bei einem Pre-Mastered-Typ nur 
an einer Seite der KassettenhQlle 201 vorgesehen, wobei 
der VerschiuB im offenen Zustand das Abtasten der 
Oberfliche der eigentlichen Diskette 202 durch einen 
Lichtstrahl zuiii Lesen von Daten erlaubt Der Ver- 
schiuB 204 ist bei einem aufzeichenbaren Typ an beiden 
Seiten der KassettenhQlle 201 vorgesehen, wobei ma- 
gnetische Umlaufspannungen vorsehende Magnetkopfe 
in Kontakt mit der Diskettenoberflliche gebracht wer- 
den, auf welche der Lichtstrahl gerichtet wird, und mit 
der DiskettenoberflUche auf der gegenQberliegenden 
Seite, wenn auf die eigentliche Diskette 202 aufgezeich- 
net wird. 

Aus BeschreibungsgrQnden wird das die erwahnte 
KassettenhQlle 201 die eigentliche Diskette 202 umfas- 
sende Aufzeichnungsmedium im folgenden als eine Dis- 
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kette bezeichnet, auBer dahn, wenn es ausdrucklich an- 
ders angegeben ist 

Die Disketten abspielende und auf Disketten auf- 
zeichnende MD-Vorrichtung dieser AusfQhrungsform 
5 wird im folgenden mit Bezug auf Fig. 3 beschrieben. Die 
Pfeile XI und X2 in Fig. 3 zeigen die Vorderseite-zu- 
Ruckseite-Richtung der MD-Vorrichtung und die Pfeile 
Yl und Y2 zeigen die oben-nach-unten-Richtung der 
MD-Vorrichtung. Dabei zeigt der Pfeil XI nach vorne, 
10 der Pfeil X2 nach hinten, der Pfeil Yl nach unten und 
der Pfeil Y2 nach oben. 

Fig. 3 ist ein Querschnitt, welcher schematisch den 
inneren Aufbau der MD-Vorrichtung wahrend des Ein- 
fuhrens einer Diskette zeigt, wobei die Elemente dieser 
15 MD-Vorrichtung iiinerhalb eines rechtwinkligen, paral- 
lelepipedischen Gehauses 1 angeordnet sind. 

Ein Einfuhrungsschlitz 11 zum EinfQhren von Disket- 
ten tst an dem oberen Rand der Vorderseite des Geh^u- 
ses 1 ausgebildet 
20 Das GehMuse 1 umfaBt einen Trager 12 zum Trans- 
portieren und Halten einer Diskette Q welche einge- 
fQhrt worden ist, eine Abspieleinrichtung 15, welche ei- 
ne gewQnschte eingefQlirte und aus den in dem im fol- 
genden besprochenen Magazin 14 gespeicherten Dis- 
25 ketten ausgewShlte Diskette zur Drehung antreibt, und 
ein Magazin 14 zum Speichem von Disketten, welche 
eingefuhrt worden sind. 

Der Trager 12 ist hinter dem EinfQhrungsschlitz 11 
derart angeordnet daB er sich vertikal bewegen kann, 
30 wobei die Oberseite des Tragers 12 ein Paar drehbarer 
vorderer und hinterer Transportrollen 13 zuni Laden 
einer eingefuhrten Diskette in den Trager 12, zum Spei- 
chem geladener Disketten in dem Magazin 14 und zum 
Auswerfen einer Diskette in dem Trager 12 aus der 
35 Vorrichtung durch den EinfQhrungsschlitz 11 aufweist 
Die Oberseite des Tragers 12 weist auch einen Ver- 
scliIuBdffnungs- und -schlieBmechanismus zum Offnen 
und SchlieBen des Versclilusses an der Diskette auf. 
Der Trager 12 ist femer dazu angeordnet sich in der 
40 Vertikainchtung zu bewegen, und weist einen nicht dar- 
gestellten Tragerpositionssensor zum genauen Erfassen 
seiner Position in der V^rtikalrichtung auf, wobei dieser 
Tragerpositionssensor zum Einstellen der Position des 
Tragers 12 auf die Position des EinfQhrungsschlitzes 11 
45 und auf die Positionen der Speicherabschnitte des Ma- 
gazins 14 in der Vertikalrichtung verwendbar ist und der 
Diskette eine ruckfreie Bewegung in der Vorderseite- 
zu-RQckseite-Richtung erlaubt 

Eine detaillierte Beschreibung eines Mechanismus 
50 zum Anheben und Absenken dieses Tragers 12 findet 
sich in der japanischen Patentanmeldung HEI 5-232429 
und der dieser entsprechenden US-Anmeldung und 
wird aus diesem Grunde hierin nicht gegeben. 
Eine AusfQhrungsform des zusammengebauten Auf- 
55 baus eines Tragers 12 einer eine AusfQhrungsform die- 
ser Erfindung darstellenden MD-Wechselvorrichtung 
wird im folgenden mit Bezug auf die Fig. 4 bis 8 be- 
schrieben. 

Der Trager 12 wird zuerst mit Bezug auf die Fig. 4, 5 
60 und 5A beschrieben. Fig. 4 ist eine Schragansicht der 
den Trager 12 umfassenden Rahmeneinheit Fig. 5 ist 
eine Draufsicht des Tragers 12 und Fig. 5A ist eine 
Schragansicht der auseinandergebauten Hauptteile von 
Fig. 5. In Fig. 5 ist der auBere Rahmen 31 teilweise weg- 
65 geschnitten, um ein besseres Verstandnis der Figur zu 
ermdglichen, wobei die an der oberen Oberfiache des 
Halterahmens 21 angeordneten Teile mit Ausnahme der 
LaderoUen 13 weggelassen worden sind. 
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Wie in den Fig- 4. 5 und 5A gezeigt, umfaBt der mger 
12 einen die Kassette C haltenden Halterahmen 21 und 
einen den Halterahmen 21 von auBen ttberdeckenden 
auflercn Rahmen 31. An dem Halterahmen 21 sind ein 
Lademechanismus und ein VerschluBdffnungs- und 5 
-schlieBmechanismus vorgesehen und an dem SuBeren 
Rahmen 31 ist ein Schiebeelementantriebsmechanismus 
vorgesehen. Den TrSger 12 an dem Hauptk6rper der 
Diskettenvorrichtung haltende Haitewellen 61 sind an 
der linken Seite des auBeren Rahmens 31 in der Mitte 10 
und an der rechten Seite des auBeren Rahmens 31 so- 
wohi in der Mitte als auch oben in der Figur vorgesehen. 

Der Lademechanismus dieser Ausfuhrungsform vvird 
im folgenden mit Bezug auf die Fig. 6 und 7 beschrieben. 
Fig, 6 ist eine Schragansicht des auseinandergebauten 15 
Lademechanismus und Fig. 7 ist eine Seitenansicht ent- 
lang der Linie M von Fig. 5. Ein Teil des Halierahmens 
21 ist in Fig. 6 weggelassen und nur der Abschnitt PI 
von Fig. 4 ist dargestelit 

An dem Halterahmen 21 oder dem auBeren Rahmen 20 
31 ist ein Antriebsmotor 22 angebracht welcher ein aus 
einem Schneckenradgetriebe bestehendes Antriebsor- 
gan 22a aufweist Eine annahernd dreiecksformige Ge- 
triebeplatte 23 ist um das Lager 23a in der Nahe des 
Antriebsorgans 22a als Zentrum drehbar an dem Halte- 25 
rahmen 21 vorgesehen. An der Getriebeplatte 23 sind 
drei Getrieberader 23b, 23c und 23d derart drehbar an- 
gebracht, daB sic miteinander kammen. Dabei kammt 
das erwahnte Antriebscrgan 22a mit dem im Zentrum 
angeordneten Getrieberad 23a Ein aus einem Schnek- 30 
kenrad bestehendes Verschlufidffnungs- und -schlieBge- 
trieberad 49 ist in der Nahe des Getrieberads 23d dreh- 
bar angeordnet Dieses VerschluBoffnungs- und 
-schlieBgetrieberad 49 ist derart angeordnet, daB es mit 
dem Getrieberad 23d kammt. wenn sich die Getriebe- 35 
platte 23 aus dem in Fig. 7 dargestellten Zustand urn das 
Lager 23a als Zentrum mittels einer nicht dargestellten 
Wechselplatte im Gegenuhrzeigersinn dreht 

Femer sind Rollenarme 24L und 24R an in dem Halte- 
rahmen 21 vorgesehenen Lagem 24a und 24b als Zen- 40 
trum in der Nahe der Getriebeplatte 22 in drehbarer 
Weise angebracht. Die Rollenarme 24L und 24R sind 
Teile, welche die LaderoUen 23 in drehbarer Weise hal- 
tea Getrieberader 25. 26 und 27 sind in drehbarer Weise 
an dem Rollenarm 24L entlang der Langsrichtung des 45 
Arms von der X2-Seite derart angeordnet, daB sie mit- 
einander kammen. Das Getriebrad 23b der erwShnten 
Getriebeplatte 23 kammt mit dem Getrieberad 27. Fer- 
ner sind in ahnlicher Weise miteinander kSnmiende Ge- 
trieberader 28, 29 und 30 drehbar an dem Rollenarm 50 
24R entlang der Langsrichtung des Arms von der 
X2-Seite angeordnet Das Getrieberad 23d der envahn- 
ten Getriebeplatte 23 kammt mit dem Getrieberad 28. 
Ferner sind koaxial zu dem Getrieberad 25 am linken 
Ende des Rollenarms 24L und dem Getrieberad 30 am 55 
rechten Ende des Rollenarms 24R LaderoUen 13 ange- 
bracht. Es ist zu beachten, daB ein Ende jedes Rollen- 
arms 13. wie im vorhergehenden beschrieben, an dem 
Halterahmen 21 angebracht ist, wahrend das andere En- 
de an dem auBeren Rahmen 31 oder der gegenuberlie- eo 
genden Seite des Halterahmens 21 durch einen Arm 
angebracht ist, welcher dem Rollenarm 24L oder 24R 
ahnelt Diese Anordnung ist einfacher. falls sie ein An- 
bringen an dem auBeren Rahmen 31 beinhaltet. da auch 
ein Verbindungsmechanismus des VerschluBoffnungs- ^5 
und -schlieBmechanismus an dem Halterahmen 21 vor- 
gesehen ist, wie es im folgenden beschrieben wird. 

Der AntriebsQbertragungsweg von dem Antriebsmo- 



tor 22 zu den LaderoUen 13 wird im folgenden bespro- 
chen. Der Antriebstibertragungsweg zu einer der Lade- 
roUen 13 umfaBt das Antriebsorgan 22a, das Getriebrad 
23c und das Getrieberad 23b der Getriebeplatte 23, die 
Getrieberader 27, 26 und 25 des RoUenarms 24L und die 
LaderoUe 13. Der Antriebsiibertragungsweg zu der an- 
deren Laderolle 13 umfaBt das Antriebsorgan 22a, das 
Getrieberad 23c das Getrieberad 23d der Getriebeplat- 
te 23, die Getrieberader 28, 29 und 30 des Rollenarms 
24R und die LaderoUe 13. Beim Durchfilhren eines La- 
devorgangs einer Kassette C unter Verwendung eines 
den skizzierten Aufbau aufweisenden Lademechanis- 
mus dreht sich das Antriebsorgan 22a unter der Wir- 
kung des Antriebsmotors 22 nach vome, wobei diese 
Drehkraft auf die Laderolle 13 entlang des im vorherge- 
henden beschriebenen Obertragungswegs Qbertragen 
wird und sich die LaderoUe 13 dreht und dadurch die 
Kassette C von dem EinfahrungsschUtz 11 zu dem Tra- 
ger 12 oder von dem TrSger 12 zu dem Magazin 14 
befordert wird. Wenn das Antriebsorgan 22a ferner 
beim Auswerfen der Kassette C aus der Vorrichtung 
durch die Wirkung des Antriebsmotors 22 in umgekehr- 
ter Richtung gedreht wird, wird die Drehkraft auf eine 
LaderoUe 13 entlang des vorbeschriebenen Obertra- 
gimgswegs ubertragen, wobei sich die Laderolle 13 um- 
gekehrt dreht und dadurch die Kassette C aus dem Tra- 
ger 12 zu dem EinfiihrungsschUtz 11 oder aus dem Ma- 
gazin 14 zu dem Trager 12 befSrdert 

Es ist zu beachten, daB beim DurchfQhren des er- 
wahnten LadeZ-Entladebetriebs der Kassette C das Ge- 
triebrad 23d der Getriebeplatte 23 und das VerschluB- 
af&iungs- und -schlieBgetrieberad 49 nicht miteinander 
kammen und die Antriebskraft nicht auf den sich auBer 
Betrieb befmdenden VerschluBoffnungs- und -schUeB- 
mechanismus ubertragen wird. Der Schiebeelementan- 
triebsmechanismus ist ferner zusanunen mit dem Enda- 
debetrieb der Kassette C nur dann in Betrieb, wenn ein 
Erfassungsmittel, welches nicht dargestelit ist, bestatigt 
hat, daB innerhalb des Halterahmens 21 keine Kassette 
Cist 

Anhand der Fig. 5A. 7 und 8 wird im folgenden das die 
Antriebskraft von dem Antriebsmotor 22 zu dem einen 
zahnfreien Bereich aufweisenden Getrieberad 36 (An- 
triebsgetrieberad) Obertragende AntriebsQbertragungs- 
mittel beschrieben. Fig. 8 ist eine Seitenansicht entlang 
der linie II-II in Fig. 5, Der Diskettenschiebeelement- 
antriebsmechanismus dieser Ausf Qhrungsform ist in der 
ExplosionsdarsteUung von Fig. 5A gezeigt und verwen- 
det die gleiche AntriebsqueUe wie der LaderoUenan- 
triebsmechanismus (der Antriebsmotor 22), so daB die 
Antriebsiibertragungswege der beiden Mechanismen 
deshalb bis zu ihrem mittleren Weg die gleichen sind. 
Das AntriebsQbertragungsmittel dieser Ausffihrungs- 
form ist mit anderen Worten gleich dem AntriebsQber- 
tragungsweg zu der erwahnten Laderolle 13 von dem 
Antriebsmotor 22 bis zum Getriebrad 27 des Rollen- 
arms 24L. Es wird deshalb das AntriebsUbertragungs- 
mittel von dem Getrieberad 27 zu dem einen zahnfreien 
Bereich aufweisenden Getrieberad 36 beschrieben. 

Es ist zu beachten, daB Fig.SA zusatziich zu dem 
Antriebsiibertragungsabschnitt bis zu dem einen zahn- 
freien Bereich aufweisenden Getrieberad 36 das einen 
zahnfreien Bereich aufweisende Getriebrad 36, ein 
Schiebebetatigungselement 38, eine Feder 40 und einen 
Antriebsabschaltabschnitt zeigt Femer ist der auBere 
Rahmen 31 teilweise weggelassen imd nur der Abschnitt 
P2 von Fig. 4 gezeigt. 

Ein groBes Getrieberad 39a an<ier Eingangsseite des 
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Obertragtingsgetrieberads 39 kammt mit dem in Fig* 7 
gezeigten Getrieberad 27. Das Obertragungsgetriebe- 
rad 39 umfaBt das erwahnte groBe Getrieberad 39a und 
ein kleines Getrieberad 39b an der Ausgangsseite. Bin 
Planetengetrieberad 34 k&mmt mit dem ideinen Getrie- 5 
berad 39b. Das Planetengetrieberad 34 ist in drehbarer 
Weise an dem unteren, rechten Ende eines im folgenden 
beschriebenen Getriebearms 33 angeordnet und kann 
mit dem eihen zahnfreien Abschnitt aufweisenden Ge- 
trieberad 36 k^mmea Zusammenfassend umfaBt der 10 
Antriebsubertragungsweg von dem Antriebsmotor 22 
2u dem einen zahnfreien Abschnitt aufweisenden Ge- 
trieberad 36 das Antriebsorgan 22a, das zentrale Getrie- 
berad 23c und das linke Getrieberad 23b der Getriebe- 
piatte 23, das Getrieberad 27 des Roilenarms 24L, das 15 
Obertragungsgetrieberad 39, das Planetengetrieberad 
34 und das einen zahnfreien Abschnitt aufweisende Ge- 
trieberad 36. 

Weiters werden das einen zahnfreien Abschnitt auf- 
weisende Getrieberad 36, das Schiebebetatigungsele- 
ment 38 und die Feder 40 mit Bezug auf die Fig. 5A und 
8 beschrieben. Das einen zahnfreien Bereich aufweisen- 
de Getrieberad 36 ist in drehbarer Weise an der Innen- 
seite der Seitenflache des duBeren Rahmens 31 um ein 
Lager 36a als Zentnmfi angeordnet und darum herum 
sind ein Zahnabschnitt 36b und ein zahnfreier Abschnitt 
36c ausgebildet An beiden Seiten des Startbereichs des 
zahnfreien Abschnitts 36c sind Schlitze Y in einer elasti- 
sche Eigenschaften bedingenden Weise ausgebildet 
Femer ist ein Nockenstift 37 an dem einen zahnfreien 
Abschnitt aufweisenden Getrieberad 36 festgelegt Die 
Fig. 9 und 10 sind Draufsiditen, welche den Hinaus- 
schiebebetrieb einer in dem Magazin 14 gespeicherten 
Kassette C von Yl nach Y2 gesehen erlautern. 

Das Schiebebetatigungselement38 ist in verschiebba- 
rer Weise an der Innenseite der Seitenflache des SLuQe- 
ren Rahmens 31 angebracht (weiter innen als das einen 
zahnfreien Abschnitt aufweisende Getrieberad 36) und 
betatigt durch Gleiten zu der Seite mit dem Magazin 14 
das Diskettenschiebeelement 41 (Fig, 9 und 10^ In der 
Seitenfl&che des Schiebebetatigungselements 38 sind 
Ffihrungsschiitze 38a und 38c und ein Steuerschlitz 38b 
ausgebildet Dabei weisen die Fahrungsschlitze 38a und 
38c an beiden Enden eine lineare Form auf und werden 
von an dem auBeren Rahmen 31 festgelegten FQhrungs* 
stiften 31b und 31c durchsetzt 

Fig. 9 zeigt eine in dem Speicherbereich des Maga- 
zins 14 gespeicherte Kassette C und Fig. 10 zeigt eine 
aus dem Speicherbereich des Magazins 14 hxnausge- 
schobene Kassette C Der Diskettenschiebemechanis- 
mus ist mit einem Diskettenschiebeelement 41 imd ei- 
nem Diskettenschiebehebel 42 versehen. Das Disketten- 
schiebeelement 41 ist in verschiebbarer Weise in dem 
Speicherbereich des Magazins 14 angeordnet und ein 
geschobener Abschnitt 41a ist an dem Ende der Xl-Sei- 
te (die untere Seite in der Figur) ausgebildet, welche 
zum TrSger 12 hin gerichtet ist Femer ist ein mit dem 
Diskettenverschiebehebel 42 zusammenwirkender Ein- 
griffsabschnitt 41b an dem Ende des Diskettenschiebe- 
elements 41 an der X2-Seite (die obere Seite in der 
Figur) ausgebildet 

Wenn eine Kassette C in dem Magazin 14gespeichert 
ist wirkt ein Vorsprung 43a des Einziehelements 43 mit 
der Seitenflache der Kassette C zusammen. Dieses Ein- 
ziehelement 43 weist eine den Rand der Kassette C 
beruhrende KontaktflUche 43b auf. Zusltzlich ist eine 
Gegenfeder 45 Gber dem Einziehelement 43 und dem 
Diskettenschiebeelement 41 vorgesehen und derart an- 
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geordnet, daB die Kassette C in den Speicherbereich des 
Magazins 14 gezogen wird, wenn die Gegenkraft der 
Gegenfeder 45 auf die Kassette C einwirkt und der Vor- 
sprung 43a in das Euigriffsloch 44 der Kassette C einge- 
griffenhat 

Der Diskettenschiebehebel 42 ist femer in drehbarer 
Weise an dem Speicherbereich des Magazins 14 an dem 
Lager 42a als Zentrum angeordnet wobei ein von dem 
Eingriffsabschnitt 41b des Diskettenschiebeelements 41 
ergriffener Bereich 42b an dem rechten Ende der Fig. 9 
und 10 ausgebildet ist Femer ist ein die Kontaktflgche 
43b des Einziehelements 43 schiebender Schiebeab* 
schnitt 42c an dem linken Ende des Diskettenschiebehe- 
bels 42 ausgebildet DarQber lunaus ist die an der linken 
Seite der Figur gezeigte Drehplatte 46 ein Erfassungs- 
teil, welches die Anwesenheit einer Kassette C inner- 
halb eines Speicherbereichs des Magazins 14 erfaBt 

Fig. 11 zeigt die Form der Seitenflache des Schiebe- 
betadgungselements 38. Wie es aus dieser Figur hervor- 
20 geht, sind an beiden Enden des Steuerschlitzes 38b sich 
nach unten hin ausdehnende Bogenbereiche XI und X2 
ausgebildet wahrend der mittlere Bereich Z nicht bo- 
genfdrmig sondem geradlinig ist Wie im folgenden er- 
Itutert sind die erw^hnten Bogenbereiche XI und X2 
25 derart ausgebildet, daB dann, wenn sich der gesteuerte 
Stift 35 in ihnen befindet der Getriebearm 33 nach links 
und rechts schwenken kann, wlhrend der mittlere Be- 
reich Z mit einer schmaleren Breite als die Bogenberei- 
che XI tmd X2 derart ausgebildet ist, daB dann, wenn 
30 dich der gesteuerte Stift 35 in ihm befindet der entwe- 
der nach Imks oder rechts gefallene Getriebearm 33 
gehaltenwird. 

Femer ist ein bogenformiger Steuerschlitz 31a an der 
Seitenflache des AuBeren Rahmens 31 in einer dem er- 
35 wahnten Steuerschlitz 38b entsprechenden Posidon 
ausgebildet (in Fig. 8 durch eine strichpunktierte Linie 
dargestellt). Der bogenformige Abschnitt dieses Steuer- 
schlitzes 31a weist die gleiche Krummung wie die Bo- 
genbereiche XI imd X2 auf. Femer besdmmt dieser 
40 Steuerschlitz 31a das AusmaB des Verschwenkens des 
Getriebearms 33, welcher im weiteren beschrieben 
wird. Daher kann er quadratisch o. dgl. sein und muB 
nicht notwendigerweise bogenformig sdn. 
Unter dem Steuerschlitz 38b ist femer ein anniherad 
45 die Form des japanischen Buchstabens < aufweisender 
Nockenbereich 38d ausgebildet, wobei der erwahnte 
Nockenstift 37 diesen Nockenbereich 38d berfihrt An 
dem zu der Seite des Magazins 14 hin gerichteten Ende 
des Schiebebetatigungselements 38 ist auch ein DrOck- 
50 abschnitt 38e vorgesehen, welcher auf den gedriickten 
Abschnitt 41 a des Diskettenschiebeelements 41 drOckt 

Die Feder 40 ist zwischen dem Schiebebetatigungs- 
element 38 und dem auBeren Rahmen 31 angebracht 
und derart angeordnet, daB sie das Schiebebetatigungs- 
55 element 38 kontinuierlich zu der Seite des Einfflhrungs- 
schlitzes 11 drangt 

Im folgenden wird mit Bezug auf die Fig. 5A und 8 
der Antriebsabschaltabschnitt dieser AusfOhrungsform 
besprochen. Der Antriebsabschaltabschnitt umfaBt den 
60 Getriebearm 33. welcher das Planetengetrieberad 34 in 
drehbarer Weise halt, und einen Steuerarm 32, welcher 
mit dem Getriebearm 33 in Eingriff kommen kann. Der 
Getriebearm 33 ist koaxial mit dem Obertragungsge- 
trieberad 39 angebracht und derart aufgebaut daB er 
65 um ein in dem auBeren Rahmen 31 vorgesehenes Lager 
33a schwenken kann. 

Femer ist ein gesteuerter Sdft 35 an dem Getriebe- 
arm 33 derart befesdgt, daB^r vom Getriebearm 33 im 
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rechten Wink^l vorsteht Das Ende dieses gesteuerten 
Stifts 35 an der Innenseite (der rechten Seite in Fig. 4) 
laufi durch den Steuerschliu 38b des Schiebebetati- 
gungselements 38. DarQber hinaus bewegt sich das 
Schiebebet&tigungselement 38, wie in Fig. 12 gezeigt, 5 
derart, daB der gesteuerte Stift 35 zwischen den RSn- 
dern des mittleren Bereichs Z angeordnet ist und der 
Getriebearm 33 nicht verschwenken kann, wenn der 
gesteuerte Stift 35 in dem mittleren Bereich Z des Steu- 
erschlitzes 38b positioniert isL Ferner kann das Ende 10 
des gesteuerten Stifts 35 an der AuBenseite (der linken 
Seite in Fig. 4) den Steuerarm 32 beruhren und ist in den 
Steuerschlitz 31a der Seitenfl^che des SuBeren Rah- 
mens 31 eingeffigt. 

Der Steuerarm 32 ist an dem auBeren Rahmen 31 des 15 
Tragers 12 um das Lager 32a als Zentrum drehbar. Die 
Spitzen des Steuerarms 32 weisen einen keilfdrmigen 
Steuerbereich 32b und einen vorstehenden gedrUckten 
Abschnitt 32c auf, Ferner ist eine Feder 32d zwischen 
dem Steuerarm 32 und dem auBeren Rahmen 31 ange- 20 
ordnet. Der Steuerarm 32 wird durch die Feder 32d in 
Bezug auf Fig. 8 in Gegenuhrzeigerrichtung gedrangt 

Diejenigen der diese Ausfiihrungsform bildenden Ele- 
ments welche nicht an der Seite des auBeren Rahmens 
31 sondem an der Seite des die Kassette C haltenden 25 
Rahmens 21 vorgesehen sind, sind eine Diskettenerfas- 
sungseinrichtung. Die Diskettenerfassungseinrichtung 
wird im weiteren mit Bezug auf Fig. 5 und die Rg. 13 
und 14 beschrieben. Die Fig. 13 und 14 sind Vorderan- 
sichten entlang der Linie IIMII in Fig. 5 und Fig. 13 30 
zeigt den Zustand, in welchem eine Diskette nk:ht erfaBt 
ist, wahrend Fig. 14 den Diskettenerfassungszustand 
zeigt Die Diskettenerfassungseinrichtung umfaflt einen 
Diskettenerfassungsabschnitt 41 und eine Erfassungs- 
platte 42. Der Diskettenerfassungsabschnitt 41 ist ent- 35 
lang des Bodens an der linken Seite des Halterahmens 
21 angebracht, kann z. B. einen bergfdrmigen Quer- 
schnitt aufweisen und weist eine an seinem Ende an der 
Seite des EinfOhrungsschlitzes 11 befestigte Haltepiatte 
43 auf, wobei die Erfassungsplatte 42 an seinem Ende an 40 
der zum Magazin 14 gerichteten Seite befestigt isL Die 
Erfassungsplatte 42 und die Haltepiatte 43 sind jeweils 
in drehbarer Weise relativ zu dem Halterahmen 21 an 
Lagern (dem Halter 42a im Falle der Erfassungsplatte 
42) als Zentrum angeordnet Dies bedeutet, daB der an 45 
den erwahnten Flatten 42 und 43 befestigte Disketten- 
erfassungsabschnitt 41 derart angeordnet ist. daB er re- 
lativ zum Halterahmen 21 sich nach oben und unten 
dreht Wenn keine Kassette C in dem Halterahmen 21 
ist, ragt der Diskettenerfassungsabschnitt 41 in den Be- 50 
reich zum Speichem von Kassetten C von dem Boden 
des Halterahmens 21. 

Ein DrUckabschnitt 42b ist an dem linken Ende der 
Erfassungsplatte 42 ausgebildet Dleser Druckabschnitt 
42b ist derart angebracht, daB er den gedrOckten Ab- 55 
schnitt 32c des erwahnten Steuerarms 32 von uriten 
druckt, wenn eine kassette C in dem Trager 12 gespei- 
chert ist (siehe Fig. 8). Wenn der Diskettenerfassungs- 
abschnitt 41 eine Diskette C erfaBt hat, dreht sich die 
Erfassungsplatte 42 im Uhrzeigersinn, so daB sich der eo 
Driickabschnitt 42b in seiner angehobenen Position be- 
findet Wenn der Diskettenerfassungsabschnitt 41 keine 
Kassette C erfaBt hat, dreht sich die Erfassungsplatte 42 
im Gegenuhrzeigersinn, so daB der Druckabschnitt 42b 
in seiner abgesenkten Position ist es 

Die den im vorherigen skizzierten Aufbau aufweisen- 
de Ausfahrungsform arbeitet wie folgt. 

Fig. 8 zeigt die Anfangsposition des Schiebebetati- 



gxmgselements 38u Beim Laden «iner Diskette dreht sich 
das Antriebsorgan 22a unter der Wirkung des Antriebs- 
motors 22 vorwSrts, wobei die Drehkraft Qber den be- 
reits beschriebenen Obertragimgsweg des Laderollen- 
antriebsmechanismus auf die LaderoUen 13 Qbertragen 
wird und sich die LaderoUen 13 derart drehen, daB die 
Kassette C von dem EinfQhrungsschlitz 1 1 in den Trager 
12 Oder von dem TrSger 12 in das Magazin 14 bef6rdert 
wird. Zu diesem Zeitpunkt dreht sich das mit dem Ge- 
trieberad 27 kammende Obertragungsgetrieberad 39 in 
Bezug auf Fig. 8 im Gegenuhrzeigersinn. Die Drehkraft 
wird fiber das groBe Getrieberad 39a an der Eingangs- 
seite des Obertragungsgetrieberads 39 und das kleine 
Getrieberad 39b an der Ausgangsseite zu dem Plane- 
tengetrieberad 34 Qbertragen, wobei sich das Planeten- 
getrieberad 34, bezogen auf Fig. 8, im Uhrzeigersinn 
dreht. Das Planetengetrieberad 34 weist deshalb einen 
Abstand von dem einen zahnfreien Abschnitt aufwei- 
senden Getrieberad 36 auf, wie es in Fig. 15 gezeigt ist 
Dies bedeutet daB das einen zahnfreien Abschnitt auf- 
weisende Getrieberad 36 sich trotz Drehens der Lade- 
roUen 13 nicht dreht, obwohl sich das Planetengetriebe- 
rad 34 dreht Der Nockenstift 37 bringt deshalb das 
Schiebebetatigungselement 38 nicht zum Verschieben 
und das Schiebebetadgungselement 38 drUckt nicht auf 
das Diskettenschiebeelement 41. Fig. 15 ist eine Seiten- 
ansicht entlang der Unie IMI in Fig. 2, und ahnelt Fig. 8. 

Im folgenden wird der Betrieb zum Antreiben des 
Diskettenschiebemechanismus beschrieben. 

Bei dem Anfang^ustand in Fig. 8 befindet sich der 
Nockenstift 37 in einer Vertiefung in dem Nockenbe- 
reich 38d aufgrund der elastischen Kraft der Feder 40. 
Ferner wird der Druckabschnitt 42b (Fig. 13) der Erfas- 
sungsplatte 42 abgesenkt, wodurch sich der Steuerbe- 
reich 32b des Steuerarms 32 in einer Position unterhalb 
des Steuerschlitzes 38b befindet Der von dem Driickab- 
schnitt 42b nicht gedrCckte Steuerarm 32 ist der Kraft 
der Feder 32d ausgesetzt und der Steuerbereich 32b 
weist von dem gesteuerten Stift 35 einen Abstand auf. 
Dies zeigt, daB der Diskettenerfassungsabschnitt 41 sich 
in dem Zustand befindet, in dem eine Diskette nicht 
erfaBt ist 

Falls in diesem Zustand ein Diskettenentladebetneb 
durchgefiihrt wird, dreht sich das Antriebsorgan 22a 
unter der Wirkung des Antriebsmotors 22 rOckw^rts, 
worauf die Drehkraft fiber den im vorhergehenden be- 
sprochenen Obertragungsweg des Laderollenantriebs- 
mechanismus auf die LaderoUen 13 ubertragen wird, so 
daB sich die LaderoUen 13 zum Herausbefdrdern der 
Kassette C von dem Trfiger 12 zu dem Einfflhrungs- 
schlitz 11 Oder von dem Magazin 14 zu dem Trager 12 
drehen. Zu diesem Zeitpunkt dreht sich das mit dem 
Getrieberad 27 kammende Obertragungsgetrieberad 
39, bezogen auf Fig. 8, in Uhrzeigerrichtung. Dann ver- 
schwenkt der Getriebearm 33 nach rechts, wie in Fig. 15 
gezeigt, und der Getriebearm 33 dreht sich durch die 
Reibung mit dem Obertragungsgetrieberad 39 in Uhr- 
zeigerrichtung und das Planetengetrieberad 34 beginnt, 
mit dem einen zahnfreien Abschnitt aufweisenden Ge- 
trieberad 36 (dem Startbereich des zahnfreien Ab- 
schnitts 36c) zu kammen. Wenn der Getriebearm 33 
ferner nach links schwenkt (wenn das Planetengetriebe- 
rad 34 und das einen zahnfreien Abschnitt aufweisende 
Getrieberad 36 bereits kammen), wie in Fig. 8 gezeigt, 
beginnt die Antriebsiibertragung ohne weitere Umst&n- 
de. 

DarOber hinaus gibt es EinzelfaDe, in denen das Plane- 
tengetrieberad 34 und das «inen zahnfreien Abschnitt 
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aufweisende Getrieberad 36 aufgrund der Zeitpunkte, 
zu denen die beiden Getrieberader 34 und 36 miteinan- 
der k^mmen, einen sogenannten gehinderten Zustand 
einnehmen, in welchem sie sich nicht drehen konnen. Bei 
dieser Ausftthrungsform jedoch ist der Schlitz Y in dem 
Startabschnitt des zahnfreien Bereichs 36c in einer ela- 
stische Eigenschaften erzeugenden Weise ausgebildet, 
so daB sich der Startabschnitt unter unmittelbarer Auf- 
hebung des gehinderten Zustands biegt 

Auch das einen zahnfreien Absdmitt aufweisende 
Getrieberad 36 beginnt sich in Uhrzeigerrichtung zu 
drehen. wihrend es gegen die elastische Kraft der Feder 
40 arbeitet, welche Qber das Schiebebetatigungselement 
3S ausgeQbt wird. Der Nockenstift 37 druckt auf den 
Nockenbereich 3Bd des Schiebebetltigungselements 38 
w^hrend er sich aufgrund des Drehens des einen zahn- 
freien Abschnitt aufweisenden Getrieberads 36 nach 
unten bewegt, worauf das Schiebebetatigungselement 
38 in Richtung auf das Magazin 14 gleitet und die FQh- 
rungsschlitze 38a und 38c gegenuber den Fulirungsstif- 
ten 31b und 31c verrutschen. Der Druckabschnitt 38e 
druckt den gedrOckten Abschnitt 41a des Disketten- 
schiebeelements 41 (Kg. 9 und 10) aufgrund der Wir- 
kung des Schiebebet&tigungselements 38 zu der X2-Sei- 
te. Wie in Fig. 16 gezeigt ist, bewegt sich der im Steuer- 
schlitz 38b laufende gesteuerte Stift 35 von dem Bogen- 
bereich XI durch den mittleren Bereich Z zu dem Bo- 
genbereich X2 als Begleitung der Gleitbewegung des 
Schiebebetatigungselements 38. 

Im folgenden wird die Wirkungsweise des Disketten- 
schiebemechanismus beschrieben. Der Diskettenschie- 
bemechanismus bewegt sich von dem in Fig. 9 gezeig- 
ten Zustand zu dem in Fig. 10 gezeigten Zustand. Zuerst 
gieitet das Diskettenschiebeelement 41, da es durch den 
DrQckabschnitt 38e gedriickt wird» und der Eingriff sab- 
schnitt 41b schiebt den ergriffenen Abschnitt 42b des 
Diskettenschiebehebels 42» so dafi sich der Disketten- 
schiebehebe! 42 um das Lager 42a als Zentnim bezogen 
auf die Figur in Uhrzeigerrichtung dreht ZusSLtzIich 
drQckt der Schiebeabschnitt 42c auf die Kontaktflfiche 
43b des Einziehelements 43 und die Kassette C wird von 
dem Speicherbereich des Magazins 14 in Richtung auf 
den Trager 12 geschoben. Zu diesem Zeitpunkt drehen 
sich die Laderollen 13» um die Kassette C aus dem Ma- 
gazin 14 zu dem TrSger 12 zu befordem, wodurch die 
aus dem Magazin 14 geschobene Kassette C aufgrund 
des Drehens der Laderollen 13 in den Halterahmen 21 
befdrdertwird. 

Anhand von Fig. 16 wird deutiich, daB dann, wemd 
sich das einen zahnfreien Abschnitt aufweisende Getrie- 
berad 36 aus seiner Anfangsposidon um 180^ gedreht 
hat. der Nockenstift 37 in die Vertiefung des Nockenbe- 
reichs 38d zuriickgeht, wobei der Schiebebetrieb des 
Schiebebetatigungselements 38 in diesem Zustand nicht 
abgeschlossen ist Das Drehen des einen zahnfreien Ab- 
schnitt aufweisenden Getrieberads 36 halt an und der 
Schiebebetrieb des Schiebebetatigungselements 38 
wird abgeschlossen, wenn die Linie, welche die zentra- 
len Achsen des Nockenstif ts 37 und des einen zahnfreien 
Abschnitt aufweisenden Getrieberads 36 verbindet ei- 
nen rechten Winkel zum schragen Bereich des Nocken« 
bereichs 38d bildet (der in Fig. 16 gezeigte Zustand). 

Es ist zu beachten. dafi bei dem in Fig. 16 gezeigten 
Zustand die Kassette C von dem Magazin 14 zu dem 
Halterahmen 21 geschoben worden ist und sich in dem 
Halterahmen 21 deshalb offensichtlich eine Kassette be- 
findet Dann schiebt die Kassette den Diskettenerfas- 
sungabschnitt 41 nach unten, wodurch der Diskettener- 



fassungsabschnitt 41 in den Erfassungszustand gerSlt 
Die Erfassungsplatte 42 dreht sich deshalb um das Lager 
42a, bezogen auf die Fig. 13 und 14, in Uhrzeigerrich- 
tung und der Druckabschnitt 42b schiebt den gedrOck- 
5 ten Abschnitt 32c des Steuerarms 32 nach oben (Bewe- 
gung von dem Zustand in Fig. 13 zu demjenigen in 
Fig. 14). Wie in Fig. 16 gezeigt ist, dreht sich der Steuer- 
arm 32 deshalb gegen die elastische Kraft der Feder 32d 
in Uhrzeigerrichtung und der Steuerbereich 32b ragt 

10 deshalb in den Bogenbereich X2 in dem Steuerschlitz 
38b des Schiebebetatigungselements 38, wenn der Kas- 
settenschiebebetrieb abgeschlossen wOTden ist 

Das einen zahnfreien Abschnitt aufweisende Getrie- 
berad 36 dreht sich von der in Fig. 16 gezeigten Position 

15 in Uhrzeigerrichtung weiter und die Richtung der auf 
das einen zahnfreien Abschnitt aufweisende Getriebe- 
rad 36 zuruckzufQhrenden Bewegung des Schiebebeta- 
tigungselements 38 zeigt zu dem Einfflhrungsschlitz 11, 
wenn die die zentralen Achsen des Nockenstif ts 37 und 

20 des einen zahnfreien Abschnitt aufweisenden Getriebe- 
rads 36 verbindende Linie mit dem schragen Bereich des 
Nockenbereichs 38d einen grOfieren als einen rechten 
Winkel bildet Da die Feder 40 das Schiebebetatigungs- 
element 38 kontinuierlich in Richtung auf den EinfUh- 

25 rungsschlitz 11 drangt, stimmt die Drehrichtung des ei- 
nen zahnfreien Abschnitt aufweisenden Getrieberads 36 
unter der Antriebskraft von dem Antriebsmotor 22 mit 
der Bewegungsrichtung des einen zahnfreien Abschnitt 
aufweisenden Getrieberads 36 unter der tiber den Nok- 

30 kenstift 37 ausgeUbten elastischen Kraft der Feder 40 
Qberein, wenn die Richtung der auf das einen zahnfreien 
Abschnitt aufweisende Getrieberad 36 zurOckzufuhren- 
den Bewegung des Schiebebetatigungselements 38 zu 
dem Einfuhrungsschlitz 11 zeigt Dies bedeutet dafi das 

35 einen zahnfreien Abschnitt aufweisende Getrieberad 36 
in der Uhrzeigerrichtung eine betrachtliche Kraft er- 
fahrt und daB sich das einen zahnfreien Abschnitt auf- 
weisende Getrieberad 36 in dieser Richtung schnell 
dreht 

40 Auf diese Weise wird eine drehende Kraft auf den 
Getriebearm 33 in Gegenuhrzeigerrichtung ausgeObt. 
wobei der gesteuerte Stift 35 zu diesem Zeitpunkt in 
dem Bogenbereich X2 positioniert ist Dementspre- 
chend gleitet der gesteuerte Stift 35 in dem Bogenbe- 

45 reich X2 und der Getriebearm 33 verschwenkt, bezogen 
auf Fig. 12 in Gegenuhrzeigerrichttmg. Das Schwenken 
des Getriebearms 33 bewirkt das Losen des Eingriffs 
des Planetengetrieberads 34 und des einen zahnfreien 
Abschnitt aufweisenden Getrieberads 36. 

50 Es ist zu beachten, daB der Steuerbereich 32b des 
Steuerarms 32, wie beschrieben, in den Bogenbereich 
X2 ragt und der gesteuerte Stift 35 und der Steuerbe- 
reich 32 aufgrund der Bewegung des gesteuerten Stifts 
35 ihre Platze tauschen. Der gesteuerte Stift 35, der an 

55 der Seite des Magazins 14 an dem Steuerbereich 32b 
positioniert war, reitet mit anderen Worten Ober den 
Steuerbereich 32b und bewegt sich zu der Seite des 
EinfQhrungsschlitzes 11. Fig. 11 zeigt dieses Umwech- 
seln in seinem mittleren Stadium. 

60 Da das Planetengetrieberad 34 und das einen zahn- 
freien Abschnitt aufweisende Getrieberad 36, wie oben 
beschrieben, auBer Eingriff sind, versucht das Schiebe- 
betatigungselement 38 darauffolgend durch die elasti- 
sche Kraft der Feder 40 in die Ursprungsposition zu- 

65 rQdczukehren. Der Antriebsmotor 22 treibt zu diesem 
Zeitpunkt weiterhin an, wodurch sich der Getriebearm 
33 wiederum in Uhrzeigerrichtung dreht und versucht 
aufgrund der Reibung mit dem Obertragungsgetriebe- 
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rad 39 in die Ursprungsposition zuruckzukehren, wobei 
aber der ges teuerte Stift 35 in den mittleren Bereich Z 
des Steuerschlitzes 38b eintritt, wahrend das Schiebebe- 
tatigungselement 38 in die Ursprungsposition zuruck- 
kehrt, wodurch der Winkel des Getriebearms 33 waiter- 5 
hin gesteuert wird, bis der Stift den mittleren Bereich Z 
verlassen hat und in den Bogenbereich XI eingetreten 
ist 

Die Steuerung des Steuerarms 32 von der Seite des 
Magazins 14 geht verloren, wenn sich der gesteuerte 10 
Stift 35 zu der im Einfuhrungsschlitz 1 1 hin gewandten 
Seite des Steuerarms 32 bewegt, wodurch der Steuer- 
arm 32 der elastischen Kraft der Feder 32d ausgesetzt 
ist und sich in Gegenuhrzeigerrichtung dreht. Das Dre- 
hen des Steuerarms 32 wird durch den gedruckten Ab- 15 
schnitt 32c gesteuert, welcher in Kontakt mit dem 
DrOckabschnitt 42b der Erfassungsplatte 42 kommt 
Falls zu diesem Zeitpunkt eine Kassette C in dem Halte- 
rahmen 21 ist, ist der Driickabschnitt 42b der Erfas- 
sungsplatte 42 in der angehobenen Position, Wenn der 20 
gedrlickte Abschnitt 32c den Druckabschnitt 42b in die- 
ser angehobenen Position berQhrt, ragt der Steuerbe- 
reich 32b der Spitze des Steuerarms 32 in den Steuer- 
schlitz 31a des auBeren Rahmens 31, wie in Fig. 17 ge- 
zeigt Daher steuert der Steuerbereich 32b den gesteu- 25 
erien Stift 35, obwohl der Getriebearm 33 aufgrund von 
Reibung mit dem Obertragungsgetrieberad 39 durch 
Drehen in Uhrzeigerrichtung in die Ursprungsposition 
zurflckzukehren versucht Dies steuert die Drehung des 
Getriebearms 33 und ermoglicht es, einen weiteren Ein- 30 
griff zwischen dem Pianetengetrieberad 34 und dem ei- 
nen zahnfreien Abschnitt aufweisenden Getrieberad 36 
zu verhindem, obwohJ sich der Antriebsmotor 22 wei- 
terhin dreht Unter der Voraussetzung, daB sich eine 
{Cassette C in dem Halterahmen 21 befindet, gibt es 35 
auch keinen weiteren Eingriff zwischen dem Pianeten- 
getrieberad 34 und dem einen zalinfreien Abschnitt auf- 
weisenden Getrieberad 36, da der Druckabschnitt 42b 
der Erfassungsplatte 42 weiterhin in der angehobenen 
Position ist, selbst in solchen Fallen, in welchen sich das 40 
Antriebsorgan 22a des Antriebsmotors 22 vorw&*t5 ge- 
dreht hat, um eine Kassette C in den Trfiger 12 aufzu- 
nehmen, und es dann rQckw&rts gedreht worden ist, um 
die Kassette C auszuwerf en. 

Selbst in Fallen, in denen sich der Antriebsmotor 22 45 
wiederholt in der Vorwarts/Ruckwartsrichtung zum 
wiederholten Einfiihren/Auswerfen einer Kassette C in 
und aus dem Trager 12 dreht, wird bei der im vorherge- 
henden beschriebenen Ausfiihrungsform der Disketten- 
schiebebetrieb des Schiebebetatigungselements 38 nur 50 
dann durchgefuhrt, wenn sich im Trager 12 keine Kas- 
sette C befindet, imd wird nicht durchgefuhrt, wenn dies 
der Fall ist 

Fcmer wird durch Vorsehen eines mittleren Bereichs 
Z, welcher die Bewegung des gesteuerten Stifts 35 in 55 
dem Steuerschlitz 38b des Schiebebetatigungselements 
38 steuert. bei dieser Ausfiihrungsform jede Gefahr ver- 
mieden, daB sich der Getriebearm 33 in Gegenrichtung 
dreht und zu der Ursprungsposition zuriickkehrt, und 
dies selbst dann, wenn eine Verzogerung der Disketten- eo 
erfassung durch den Diskettenerfassungsabschnitt 41 
vortiegt und es eine geringfugige Diskrepanz in der An- 
hebezeit des Schiebeabschnltts 42b der Erfassungsplat- 
te gibt 

Daruber hinaus ist diese Erfindung nicht auf die im 65 
vorherigen beschriebene Ausfuhrungsform begrenzt, 
sondern umf aBt weitere Ausfiihrungsformen, z. B. die im 
folgenden skizzierten AusfOhrungsformen. 



Falls die Anordnung derart ist. daB der Steuerbereich 
32b des Steuerarms 32 eine Bewegung des gesteuerten 
Stifts 35 unmittelbar nach Drehen des Getriebearms 33 
in Gegenrichtung nach Vollenden des Diskettenschie- 
bebetriebs verhindert, ist es auch mdglich, den mittleren 
Bereich Z des Steuerschlitzes 38b der obigen Ausfuh- 
rungsform mit der gieichen Breite auszubilden wie die 
Bogenbereiche X 1 und X2. 

Ferner sind bei der erw&hnten Ausfiihrungsform 
Schlitze Y jeweils an beiden Enden des zahnfreien Be- 
reichs 36c des Getrieberads 36 vorgesehen, wobei der 
Schlitz Y aber lediglich am Beginn eines der mit dem 
Getriebe ktomenden zahnfreien Bereiche vorgesehen 
seinkann. 

Ferner ist in der obigen Beschreibung ein einen zahn- 
freien Abschnitt aufweisendes Getrieberad als das Ge- 
trieberad 36 verwendet worden, wobei es aber fOr die 
Zahnfreiheit kelne spezielle Notwendigkeit gibt Ge- 
nauer gibt es kein spezielles BedOrfnis nach einem zahn- 
freien Bereich in dem Getrieberad 36, da das Getriebe- 
rad 36 und das Pianetengetrieberad 34 diu-ch das Ver- 
schwenken des Getriebearms 33 auBer Eingriff kommen 
und ein darauffolgender weiterer Eingriff durch die 
Drehung des Steuerarms 32 nach VoUendung des Dis- 
kettenschiebebetriebs des Schiebebetatigungselements 
38 verhindert ist Falls jedoch um den ganzen Umfang 
des Getrieberads 36 Zahne ausgebildet sind, kann es 
FUlle geben, in denen das Pianetengetrieberad 34 bei 
Beginn des Betriebs des Schiebebetatigungselements 38 
nicht sehr gut mit dem Getrieberad 36 kSmmt, d. h. 
daxm, wenn der Getriebearm 33, bezogen auf die Fig. 8 
und 9, in Uhrzeigerrichtung zum Erzielen des Kammens 
verschwenkt, wodurch eine Anordnung verwendet wer- 
den mag, bei der ein Teil des Getrieberads 36 als zahn- 
freier Bereich ausgebildet ist und das Pianetengetriebe- 
rad 34, wie bei dieser Ausfiihrungsform, in dem Bereich 
zu ktmmen beginnt, in weichem die Z^hne beginnen. 
Wenn das Getrieberad 36 einen zahnfreien Berekh auf- 
weist, kann ein gehinderter Zustand vermieden werden, 
falls ein Schiitz Y (der linke Schlitz Y in Fig. 8) in dem 
Abschnitt ausgebildet ist, in weichem, wie im vorherge- 
henden besprochen, die erwSlhnten Z&hne beginnen und 
diese Zahne elastisch gemacht werden. Seibstverstind- 
lich soUte dem Abschnitt des Getrieberads 36, mit dem 
das Pianetengetrieberad 34 zu kommen beginnt, zur 
Vermeidung des erwahnten gehinderten Zustands ein 
elastischer Aufbau gegeben werden, wenn an dem gan- 
zen Umfang des Getrieberads 36 Zllhne ausgebildet 
sind. Wenn das Getrieberad 36 aus diesem Grund aus 
einem Harz o. dgL gebildet worden ist, soUte an der 
Innenseite des erw^Umten Abschnitts des Beginns des 
K&nunens ein hohler Bereich 60a ausgebildet werden, 
so wie es z. B. bei dem in Fig. 18 gezeigten Getrieberad 
60 der Fall ist 

In der vorhergehenden Beschreibung wurde der 
Steuerarm 32 durch einen Medtanismus gesteuert wel- 
cher in mechanischer Weise erfaBt hat, ob eine Diskette 
in dem Triger 12 aufgenommen war (Diskettenerfas- 
sungsabschnitt 41 und Erfassungsplatte 42, welche in 
Fig. 13 und Fig, 14 gezeigt sind), wobei aber die Anwe- 
senheit oder Abwesenheit einer Diskette in dem Trager 
12 z. B. unter Verwendung von optischen Sensoren, Mi- 
kroschaltern o. dgl. erfaBt werden kann und die Position 
des Steuerarms 32 durch die Wirkung einer elektroma- 
gnetischen Spule o. dgL entsprechend den Ergebnissen 
der Erf assung gesteuert werden kann. 

Diese Ausfiihrungsform kann auch auf CDs und LDs 
u. dgL und nicht nur auf Disketten, wie z. B. MDs und 
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Floppy Discs, welche innerhalb von Kassetten gespei- 
chert sind, angewandt werden. 

Ferner wurde diese Erfindung bei einer Diskettenvor- 
richtung angewandt, bei welcher der TrSger 12 und der 
Disketteneinfuhrungsschlitz 11 in der gleichen Ebene 
wie der hochste Speicherbereich des Magazins 14 ange- 
ordnet sind, wenn der TrSger 12 dem Einf (ihrungsschlitz 
11 gegentiberliegt, wobei die Erfindung aber auch bei 
einer Diskettenvorrichtung anwendbar ist, in welcher 
diese in der gleichen Ebene wie ein Speicherbereich in 
irgendeiner gewunschten Position sind, wek:he nicht die 
h6chste Position des Magazins 14 ist Die Erfindung 
kann auch bei einer Diskettenvorrichtung angewandt 
werden, in welcher der Tr&ger 12 und der Diskettenein- 
ftihrungsschlitz 11 nicht in der gleichen Ebene wie ein 
vorbestimmter Speicherbereich des Magazins 14 ange- 
ordnet sind, wenn der Trager 12 und der Einfikhrungs- 
schlitz 11 einander gegenuberliegen. 

Es versteht sich femer von selbst, daB die Anzahi der 
in dem Magazin 14 gespeicherten Kassetten o. dgL nicht 
von Belang ist Die Anzahi der gespeicherten Disketten 
braucht mit anderen Worten nicht grOBer als eins zu 
sein und es gibt keinen Einwand dagegen, nur eine zu 
speichem. 

Femer. kann die Erfindung bei einer Diskettenvor- 
richtung angewandt werden, in welcher es mdglich ist, 
das Magazin 14 und nicht nur den Trager 12 anzuheben 
und abzusenken. 

Diese Erfindung ist bei einer Diskettenvorrichtung 
angewandt worden, in welcher der Trager 12 hinter, d. h. 
an der X2-Seite, des Disketteneinfiihrungsschlitzes 11 
und das Magazin 14 hinter diesem Trgger 12 ist, wobei 
die Erfindung aber auch bei einer Diskettenvorrichtung 
anwendbar ist, in welcher der TrUger 12 hinter dem 
DisketteneinfQhrungsschlitz 11 und das Magazin 14 seit- 
Uch desTragers 12 ist 

Ferner wurde die Diskette in der erwahnten Ausftth- 
rungsfonn unter Verwendung von LaderoUen transpor- 
tiert, wobei aber z. B. beim Einsatz eines MD-WechsJers 
ein Transportmechanismus verwendet werden kann, 
welcher Kassetten durch Drehen eines Arms einzieht, 
der in eine Aussparung eingreifen kann, welche in dem 
Boden der SeitenflSche an der Seite vorgesehen ist, an 
der die MD eingefflhrt wird. Die Erfindung kann die 
Antriebsleistung eines Antriebsmotors bei dieser Art 
von Arm verwenden, um einen Diskettenschiebeele- 
mentantriebsmechanismus zu betreiben. 

Im foigenden wird der Antriebsleistungsumschaltme- 
chanismus anhand der Fig. 19 bis 23 beschrieben. Der 
Antriebsleistungsumschaltmechanismus umfaBt eine 
Umschaltplatte 31, ein Umschaltzwischenglied 32, ein 
Getriebezwischenglied 33, einen BetStigungsstif 1 34 und 
ein VerschluBdffnungs- und -schlieBgetrieberad 35. Von 
diesen Elementen ist der Bet&tigungsstif 1 34 an der Seite 
der Abspieleinrichtung 15 vorgesehen und die anderen 
Eiemente sind auf der Seite des TrSgers 12 vorgesehen. 
Femer ist die Getriebekette in den Fig. 20 und 21 nicht 
dargestellt, um ein besseres Verstfindnis dieser Darstel- 
lungen zu ermoglichen. 

Die Umschaltplatte 31 umfaBt ein annShernd T-for- 
nuges Element welches in der Vorwarts-Ruckwarts- 
Richtung (der Links-Rechts-Richtung in der Figur) der 
MD-Abspieleinrichtung von den Drehwellen 36a und 
41a der an dem Trflger 12 vorgesehenen Getrieberader 
36 und 41 gleitbar angeordnet ist Ein kurbelfdrmiges 
Nockenloch 31a (Fig. 20^ bei welchem die rechte Seite 
in der Figur hoher ist ist in dem zentralen Bereich der 
Umschaltplatte 31 ausgebildet Ein bogenformiger FQh- 
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rungsschiitz 4b ist in der SeitenflSche des Tragers 12 in 
der Nahe des Nockenlochs 31a ausgebildet Eine Feder 
31b ist an dem longitudinalen Polabschnitt der Um- 
schaltplatte 31 angebracht und die Umschaltplatte 31 
5 wird durch die elastische Kraft dieser Feder 31b bezo- 
gen auf die Figur nach rechts gedrangt Femer greift ein 
an dem unteren Rand des Umschaltzwischengiieds 32 
vorgesehener Stift 32b in das in dem unteren Rand der 
Umschaltplatte 31 vorgesehene, l^ngliche Loch 31c ein. 
10 DarOber hinaus kann die Feder 31b an einem im foigen- 
den zu besprechenden Umschaltzwischenglied 32 derart 
angeordnet sein, daB sie das Zwischenglied 32 in der 
Gegenuhrzeigerrichtung dreht 
Das Umschaltzwischenglied 32 umfaBt ein ann&hernd 
15 L-fdrmiges Element welches um ein Lager 32a als Zen- 
trum an dem Trager 12 drehbar angebracht ist Ferner 
ist es derart angeordnet daB der Bet&tigimgsstift 34 an 
der Seite der Abspieleinrichtung 15 in Kontakt mit dem 
in der Figur linken Rand des Umschaltzwischengiieds 32 
20 kommt wenn der Trager 12 abgesenkt wh*d. 

Das Getriebezwischenglied 33 umfaBt ein dreieckfdr- 
miges Element welches an jeder seiner Spitzen Ober- 
tragungsgetrieberader 36, 37 und 38 aufweist die, wie in 
Fig. 22 und Fig. 23 gezeigt miteinander k&nunen. Von 
25 diesen wird von einem in dem Trftger 12 vorgesehenen 
Antriebsmotor (nicht dargestellt) Antriebsleistung an 
das zentrale Obertragungsgetrieberad 36 geliefert Fer- 
ner ist das Getriebezwischenglied 33 an dem Trager 12 
von der Drehwelle 36a des Ubertragungsgetrieberads 
30 36 getragen drehbar angeordnet Und die Drehwelle des 
Obertragungsgetrieberads 37 an der rechten Seite in 
der Figur weist einen FQhrungsstif 1 37a auf, welcher im 
Nockenloch 31a der Umschaltplatte 31 als auch im Fiih- 
rungsschiitz 4b des Tragers 12 liuft 
35 RoUenarme 39 und 39 sind links und rechts an dem 
Trager 12 symmetrisch angebracht Diese Rollenarme 
sind an der zentralen Welle 41a des Getrieberads 41 
drehbar angeordnet Laderollen 5 sind drehbar an den 
oberen R§ndem von jedem der Rollenarme 39 angeord* 
40 net V^e in Fig. 22 und 23 femer gezeigt ist sind den 
Laderollen 5 eine Drehkraft liefemde Obertragungsge- 
trieberflder 40 und 41 drehbar in dem zentralen Bereich 
und am unteren Rand jedes Rollenarms39 angeordnet 
Das VerschluBoffnungsgetrieberad 35 umfaBt ein fla- 
45 ches Getrieberad und ein Schneckengetrieberad und ist 
ann^hernd in der Mitte der Laderollen 5 und 5 drehbar 
angebracht Die Drehung des Getrieberads 35 aktiviert 
einen VerschluBdffnungs- imd -schiieBmechanismus. 
welcher spater beschrieben wird. 
50 Der den obigen Aufbau aufweisende Antriebslei- 
stungsumschaltmechanismus schaltet den Antriebs- 
kraftilbertragungsweg von den Laderollen 5, 5 zu dem 
Verschlufidffnungsgetrieberad 35 um. Wenn die An- 
triebsleistung zu den Laderollen S und 5 geliefert wird* 
55 k^mmen die Obertragungsgetrieberdder 37 und 38 des 
Getriebezwischenglieds 33 mit dem Obertragungsge- 
trieberad 41 des Rollenarms 39 (der Zustand von Fig. 22 
und Fig. 19). 

Der Trager 12 wird aus diesem Zustand abgesenkt 
60 und das in der Figur linke Ende des Umschaltzwischen- 
giieds 32 beruhrt wShrend des Positionierens des Tr3- 
gers 12 in der Abspieleinheit 15 den Betltigungsstift 34 
an der Seite der Abspieleinheit IS. Das Umsdialtzwi- 
schenglied 32 dreht sich deshalb um das Lager 32a als 
65 Zentrum in Bezug auf die Figur in Uhrzeigerrichtung 
und das imtere Ende des Umschaltzwischengiieds 32 
zieht die Umschaltplatte 31 in Bezug auf die Figur nach 
links. Dementsprechend wird die Umschaltplatte 31 ge- 
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gen die elastische Kraft der Feder 31b (in Richtung auf 
den Zustand von Fig. 19 und Fig. 20) in der Figur nach 
links verschoben. 

Wenn die Umschaltplatte 31 in der Figur nach links 
gleitet, steigt der durch den Fuhrungsschlitz 4b des TrS- 5 
gers 12 gefuhrte Fuhrungsstift 37a aufgrund des Nok- 
kenlochs 31a der Umschaltplatte 31 an. Als Ergebnis 
dreht das Getriebezwischenglied 33 die Drehwelle 36a 
in Bezug auf die Fig. (den Zustand in Fig. 21) in der 
Gegenuhrzeigerrichtung. Dies bringt die Obertragungs- 10 
getrieberadcr 37 und 38 und das Obertragungsgetriebe- 
rad 41 des Rollenarms 39 auBer Eingriff, wobei das 
Obertragungsgetrieberad 37 und das VerschluBdff- 
nungsgetrieberad 35 in Eingriff gebracht werden (der 
Zustand in Fig. 23). Aufgrund dieser Funktionsweise 15 
schaltet der Antriebsleistungsumschaltmechanismus 
den Antriebsleistungsubertragungsweg von den Lade- 
rollen 3 und 5 zu dem Verschlufiaffnungsgetrieberad 35 
um, wobei die Antriebslcistung von dem Antriebsmotor 
iiber die Obertragungsgetrieber&der 36 und 37 auf das 20 
VerschluBSffnungsgetrieberad 35 Qbertragen wird. 

Falls nach dem Umschalten der Antriebsleistung der 
Trager 12 wiederum abgesenkt wird, wird der Trager 12 
auf der Abspieleinrichtung 15 positioniert und mit die- 
ser kombiniert 25 

Wenn der Antriebsleistungsumschaltmechanismus 
den AntriebsieistungsObertragungsweg von der Seite 
des VerschluBdffnungsgetrieberads 35 zu der Seite der 
Laderoilen 5 und 5 umschaltet. wird der obige Vorgang 
in umgekehrter Richtung durchgef Qhrt 30 

Durch die Verwendung eines im vorhergehenden 
skizzierten Antriebsleistungsumschaltmechanismus 
kann abwechselnd zwischen dem ZufOhren von An- 
triebsleistung von dem gemeinsamen Antriebsmotor zu 
den Laderoilen 5 und zu dem VerschluBdffnungs- und 35 
-schlieBmechanismus gewahlt werden. Deshalb besteht 
kein Bedurfnis, zwei Antriebsleistungsquellen zu ver- 
wenden, wodiux:h der Aufbau vereinf acht werden kann. 
Der Betatigungsstift 34 betatigt den Antriebsleistungs- 
umschaitmechanismus aufgnmd des Fallens des sich der 40 
Abspieleinrichtung 15 annahemden TrSgers 12, wobei 
dies zu ausgezeichneten Betriebseigenschaf ten f uhrt 

Im folgenden wird mit Bezug auf die Fig. 24 bis 26 der 
VerschluBdffnungs- und -schlieBmechanismus beschrie- 
ben. Der VerschluBdffnungs- und -schlieBmechanismus 45 
dieser Erfindung verwendet die gleiche Antriebsquelle 
(den Antriebsmotor 22) wie der erwahnte Laderollenan- 
triebsmechanismus. Fig. 24 ist eine Schr^gansicht des 
auseinandergebauten VerschluBoffnungs- und -schlieB- 
mechanismus und die Fig. 25 und 26 sind Draufsichten 50 
auf den Halterahmen 21. Der VerschluBoffnungs- und 
-schlieBmechanismus ist an der oberen Oberfiache des 
Halterahmens 21 und am rechten Rand der FQhrungs- 
platte 58 angebracht und umfaBt das VerschluBdff- 
nungs- und -schlieBgetrieberad 49, die Obertragungsge- ss 
trieberSder 50a« 50b und 50c das Nockengetrieberad 51, 
das Offnungszwischenglied 52. das Offnungsklauenele- 
ment 53, den Entriegelungshebel 54 und das Verbin- 
dungsteil 55. 

Wie femer in den Fig. 25 und 26 gezeigt ist, ist an dem eo 
rechten Rand der Kassette C ein offen- und schlieBbarer 
VerschluB vorgesehen. wobei dieser VerschluB durch 
ein Verriegelungselement R in der geschlossenen Posi- 
tion gehalten wird. 

Das VerschluBoffnungsgetrieberad 49 ist mit dem es 
Nockengetrieberad 51 uber die Obertragungsgetriebe- 
rader 50a bis 50c verbunden. Ein spindelfOrmiger Nok- 
ken 51a ist in der oberen Oberflache des Nockengetrie- 
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berads 51 vorgesehen, wobei ein Nocfcenstift 51b an 
seinem Rand angebracht ist Der Nocken 51a weist von 
seinem Zentrum zu seinem Umfang drei Diu-chmesser- 
lingenbereiche auf, n^mlich einen Bereich mit langem 
Durchmesser und einen Bereich mit kurzem Durchmes- 
ser und zwischen diesen einen Bereich mit mittlerem 
Durchmesser, welche jeweils erfassen, ob sich der Ver- 
schluB in seinem vdllig offenen Zustand, Bewegungszu- 
stand Oder vdllig geschlossenen Zustand befindet 

Das Off nungszwischen^ed 52 ist drehbar um das La- 
ger 52a als Zentrum angebracht Ein Gleitschlitz 52b ist 
an dem in der Figur linken Rand des Offnungszwischen- 
glieds 52 ausgebildet und nimmt den Nockenstift 51b 
des Nockengetrieberads 51 verschiebbar auf. Femer ist 
das Verbindungsteil 55 um den Ftthrungsstift 55a als 
Zentrum an dem in der Figur rechten Rand des Off- 
nungszwischenglieds 52 drehbar angeordnet 

Das Verbindungsteil 55 ist ein das Offiiungsklauenele- 
ment 53 und den Entriegeliuigshebel 54 verbindendes 
Element, welches zus&tzlich zu dem erw&hnten FQh- 
rungsstift 55a an seinem rechten Ende den Nockenstift 
55b aufweist Das Offnungsklauenelement S3 ist an dem 
Verbindungsteil 55 befestigt und umfaBt die Blattfeder 
56 und den Offner 57. Die Blattfeder 56 ist an dem 
Verbindungsteil 55 befestigt und weist an ihrer Spitze 
einen keilformigen Offner 57 auf. 

In der FOhrungsplatte 58 sind ein FQhrungsschlitz 58a 
und ein FQhrungsschlitz 58b ausgebildet, in welchen der 
Fuhrungsstift 55a und der FOhrungsstif 1 55b des Verbin- 
dungsteils 55 laufen. Der Fdhrungsschlitz S8a ist ein 
geradliniger Schlitz und der Nockenschiitz 58b ist ein in 
der Nflhe des Endes an der ROckseite (in der Figur oben) 
sanf t nach auBen gekrOnmiter Schlitz. 

Der Entriegelungshebel 54 ist um das Lager 54a als 
Zentrum in drehbarer Weise an der FOhrungsplatte 58 
vorgesehen und wird durch die Schraubenfeder 54z in 
Gegenuhrzeigerrichtung gedrangt An dem riickwarti- 
gen Rand des Hebels 54 ist femer eine L5seklaue 54b 
ausgebildet Die L6seklaue 54b ist ein das Verriege- 
lungselement R der erwlQinten Kassette C losendes Ele- 
ment Ferner ist in dem rechten Rand des erwahnten 
Verriegelimgselements R eine Ausspanmg Rl ausgebil- 
det 

Ein J-fdrmiger Haken 54c ist an dem Entriegelungs- 
hebel 54 ausgebildet Dieser Haken 54c ist derart ange- 
ordnet, daB er den FQhrungsstift 55a des Verbindungs- 
teils 55 ergreift Langgestreckte Ldcfaer (nicht darge- 
stellt) sind jeweils in der Richtung ausgebildet, in wei- 
cher die Kassette C in dem Abschnitt der Seite des 
Tragers 12 getragen wird, in welchem der Entriege- 
lungshebel 54 und der Offner 57 einander gegentiber 
liegen. 

Ein den im vorhergehenden beschriebenen Aufbau 
aufweisender VerschluBdffnungs- und -schlieBmecha- 
nismus fiihrt den im folgenden beschriebenen Ver- 
schluB6ffnungsbetrieb durch. Zuerst wenn eine Kasset- 
te mit geschlossenem VerschluB in den Halterahmen 21 
eingeffflhrt wird, konunt der Haken 54c mit dem Fuh- 
mngsstif 1 55a in Eingriff, wobei der Entriegelungshebel 
54 und das Verbindungsteil 55 in der rQckwartigsten 
Position sind, wie in Fig. 25 gezeigt Zu diesem Zeit- 
punkt sind die Ldseklaue S4b des Entriegelungshebels 
54 und der Offner 57 auBerhalb des Halterahmens 21 
positioniert 

Aus diesem Zustand, in welchem der die Antriebs- 
quelle fOr den erw^nten Kassettenlademechanismus 
bildende Antriebsmotor 22 Iduft, wird die nicht darge- 
stellte Umschaltplatte in Betriebgesetzt, so daB sich die 
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Getriebeplatt€ 23 um das Lager 23a als Zentrum von 
dem in Fig. 7 dargestellten Zustand in Gegenuhrz«ig«r- 
richtung dreht, wodurch bewirkt wird, daB das Getrie- 
berad 23d mit dem VerschluBdffnungs- und -schlieBge- 
trieberad 49 kSmm t 5 

Der Betrieb der erwahnten Umschaltplatte kann fer- 
ner auch z.B. durch eine elektromagnetische Spule 
durchgefOhrt werden, wobei er aber auch entsprechend 
der angehobenen oder abgesenkten Position des Tra- 
gers 12 (z. B. dann, wenn der Trager 12 in der Abspiel- lo 
einheit 15 positioniert ist, oder in dem Zustand unmittel- 
bar davor) dazu angeordnet sein kann, mechanisch 
durchgef iihrt zu werden. 

Zu diesem Zeitpunkt wird die Antriebsleistung von 
dem Antriebsmotor 22 auf das Nockengetrieberad 51 15 
tiber das Antriebsgetrieberad 22a, die Getrieberader 
23c und 23d der Getriebeplatte 23, das VerschluBdff- 
nungs- und -schiieBgetrieberad 49 und die Obertra- 
gungsgetrieberader 50a, 50b und 50c abertragen, wobei 
sich das Nockengetrieberad 51 in Bezug auf die Figur in 20 
Gegenuhrzeigerrichtung dreht Mitderweile ist der An- 
triebsiibertragungsweg von dem Antriebsmotor 22 zu 
der LaderoUe 13 durch das Drehen der Getriebeplatte 
23 in der Mitte des Wegs unterbrochen. 

Wenn sich das Nockengetrieberad 51 in Bezug auf die 25 
Figur in der Gegenuhrzeigerrichtung dreht, ^eitet der 
Nockenstift 51b in dem Gleitschlitz 52b des Offnungs* 
zwischenglieds 52 in Bezug auf die Figur nach rechts 
und schiebt es gleichzeitig nach hinten (nach oben in der 
Figur). Das Offnungszwischenglied 52 dreht sich des- 30 
halb um das Lager 52a als Zentrum in Bezug auf die 
Figur in der Uhrzeigerrichtung. Dementsprechend be- 
ginnt das in der Figur an dem rechten Ende des Off- 
nungszwischenglied^ 52 vorgesehene Yerbindungsteii 
55, sich nach vome zu bewegen (in der Figur nach un- 35 
ten)« Der FQhrungsstif 1 55a und der Nockenstift 55b des 
Verbindungsteils 55 bewegen sich auch entlang des Fah- 
rungsschlitzes 58a und des Nockenschlitzes 58b der 
FQhrungsplatte 58. Wenn der Nockensdft 58b fiber den 
gekrflmmtenAbschnitt des Nockenschlitzes 58b hinaus- 40 
gegangen ist, bewegt sich das Yerbindungsteii 55 nach 
vome und dreht sich um den FQhrungsstift 55a als Zen- 
trum in Bezug auf die Figur in der Uhrzeigerrichtung. 
Durch die Bewegung des Fahrungsstifts 55a wird femer 
der Haken 54c nach vome geschoben und der Entriege- 45 
lungshebel 54 dreht sich um das Lager 54a als Zentrum 
in Bezug auf die Figur in der Uhrzeigerrichtung. 

Dies bringt die Losekiaue 54b des Entriegelungshebel 
54 und den Offner 57 dazu, in den Halterahmen 21 vor- 
zuragen, wobei die Losekiaue 54b das Yerriegelungsele- 50 
ment R berOhrt, wfihrend sich der Offner 57 in das in 
dem YerschluB vorgesehene, nicht dargestellte Loch 
einpaBL Das Nockengetrieberad 51 dreht sich welter 
und die Spitze des Offnungszwischenglieds 52 bewegt 
sich welter vorwarts, worauf die Ldseklaue 54b das Yer- 55 
riegelungselement R schiebt und die Yerriegelung des 
Yerschlusses Idst 

Falls sich das Nockengetrieberad 51 weiter in der, 
bezogen auf die Figur, Uhrzeigerrichtung dreht und sich 
das Offnungszwischenglied 52 weiter, bezogen auf die so 
Figur, in der Uhrzeigerrichtung. Um das Lager 52a als 
Zentrum dreht, wird der Haken 54c des Verbindungs- 
teils 55 von dem FQhrungsstift 55a entfemt, das Yerbin- 
dungsteii 55 und der Entriegelungshebel 54 trennen sich 
und das Yerbindungsteii 55 und das Offnungsklauenele- 65 
ment 53 bewegen sich vorwSrts. Der Offner 57 5ffnet 
den YerschluB mittels dieser Bewegung, wie in Fig. 25 
gezeigt ist Beim SchlieBen des Yerschlusses wird der 
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obige Offnungsbetrieb in der umgekehrten Richtung 
ausgefahrt. 

Wenn der YerschluB emmal ganz of fen ist, berilhrt die 
Ldseklaue 54b des Entriegelungshebels 54 die Ausspa- 
rung Rl des Yeniegelungselements R, wodurch das 
Verriegelungselement R in den Anfangszustand zuriick- 
gebracht wird. Im Inneren der Diskettenvorrichtung 
werden durch die Auswirkungen der von der Laserlicht- 
quelle und verschiedenen Motoren u. dgL aiisgestrahl- 
ten Warme ziemiich hohe Temperaturen erreicht, wobei 
aber in dieser Ausfahrungsform kerne Gefahr besteht, 
daB das Yerriegelungselement R eine plasdsdie Yerfor- 
mung erleidet, da das Yerriegelungselement R in seinen 
Anfangszustand zuruckkehi% wie im vorhergehenden 
besprochen. 

Bei dem im vorhergehenden beschriebenen Yer- 
schluBoffnungs- und -schlieBmechanismus kann die 
Kassette C durch das Innere des Tragers 12 hindurchge- 
hen, nachdem die Kassette C in den TrSger 12 transpor- 
tiert worden ist, da der Offner 57 und der Entriegelungs- 
hebel 54 in den Halterahmen 21 ragen. Es ist deshalb 
mdglich, das Magazin 14 hinter dem Rahmen 12 anzu- 
bringen. Femer bricht das Offnungsklauenelement 53 
selbst dann nicht, wenn auf den Offner 57 eine dberma- 
Bige Belastung ausgeQbt wird, z. B. wenn eine Kassette 
C mit gedffnetem YerschluB eingefOhrt wird, da dies 
von der den Offner 57 tragenden Blattfeder 56 absor- 
biert wird. In diesem Fall kann sich der Offner 57 
schlieBlich aufgrund der Bewegung des Offners 57 m das 
Loch in dem YerschluB einpassen und dann kann der 
YerschluBoffnungs- und -schlieBbetrieb ohne Behinde- 
rung durchgef iihrt werden. 

Selbst dann, wenn die Kassette C mit geringer 
Schraglage zum Trager 12 eingefQhrt wird, wirkt die 
Seitenflache des keilfdrmigen Offners 57 als eine Fiih- 
rung und der Offner 57 und der YerschluB kdnnen kor- 
rekt miteinander in Eingriff treten. Da die LaderoUe 5, 
der Antriebsleistungsumschaltmechanismus und der 
Yerschiufidffnungs- und -schlieBmechanismus bei dieser 
AusfOhrung^orm mit dem Trager 12 integral zusam- 
menhangen, ist der Zusammenbau einfach und der Auf- 
bau noch weiter vereinfacht Femer kann bei einer wei- 
teren Ausfahrungsform des Offnungsklauenelements 53 
der Haltepunkt fiir die Blattfeder 56 an dem Yerbin- 
dungsteii 55 statt nach hinten nach vome verlegt wer- 
den. wie in Fig. 26A gezeigt ist 

Im folgenden wird der Kassetten-Einzieh/Auswerf- 
mechanismus dieser Erfindung mit Bezug auf die Fig. 27 
bis 35 beschrieben. 

Ein sich von vom nach hinten erstreckendes FQh- 
mngsloch 12a ist in der rechten Haltefiache 12 des Ma- 
gazins angeordnet Eine die rechte hintere Ecke der 
Kassette 7a berOhrende, L-f6rmige Einziehplatte 14 ist 
in dem FQhrungsloch 12a mittels zweier FQhrungsstifte 
14a von vera nach hinten verschiebbar angeordnet Ein 
Gleitstift 14b ist zwischen den FOhmngssdften 14a der 
Einziehplatte 14 vorgesehen. 

Eine L-fdrmige Blattfeder 15 ist an der AuBenflache 
des gebogenen Absdinitts der Einziehplatte 14 ange- 
ordnet Die Blattfeder 15 weist ein derart festgelegtes 
Ende 15a auf, daB nur ihr hinterer Endabschnitt an der 
Einziehplatte 14 festgelegt ist Wie in Fig. 29 gezeigt, ist 
in dem vorderen Abschnitt der Blattfeder 15 ein vorste- 
hender Yorsprung 15b vorgesehen. Dieser Yorsprung 
15b ragt von einem in der Einziehplatte 14 vorgesehe- 
nen Ausschnittabschnitt nach links und ist derart ausge- 
bildet daB er in den Schlitz 7b der die Einziehplatte 14 
beriihrenden Kassette 7a eingreift 
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Wie in Fig. 30 gezeigt, ist ein sich wolbender Bereich 
15c im unteren Bereich der Blattfeder 15 in dem sich in 
der Vorwarts-RQckwarts-Richtung erstreckenden Ab- 
schnitt vorgesehen. Die gegenQberliegende Untcrtei- 
lungsplatte 11a weist einen Fiihrungsschlitz (nicht dar- 
gestellt) auf, welcher von dem sich wdlbenden Bereich 
15c der Blattfeder 15 bewegt wird, wenn sich die Ein- 
ziehplatte 14 nach hinten bewegt hat 

Eine in der Vorwarts-Riickwarts-Richtung langere, 
annahernd rechtwinkiige Gleitplatte 16 ist derart ange- 
ordnet, daB sie, wie im folgenden eriautert, rechts von 
der Einziehplatte 14 in der rechten HalteflSche 12 nach 
vorne und hinten gleiten kann. Mit anderen Worten sind 
in der Vorwarts-Ruckwarts-Richtung langgestreckte 
FQhrungslocher 16a an der Gleitplatte 16 jeweils vome 
und hinten vorgesehen. Ein Ftihrungsstift 12b ist an der 
rechten HaheflSche 12 jeweils vorne und hinten festge- 
legt, wobei diese FQhrungsstifte 12b in den F0hrungsl6- 
chern 16a laufen. Ein Gleitstift 16b ist zwischen den 
Fahrungslochern 16a in der Gleitplatte 16 vorgesehen, 
wobei die beiden Enden einer Ruckstellfeder 17 mit dem 
Gleitstift 16b und dem vorderen Fuhrungsstift 12b in 
Eingriff sind. Ferner sind die beiden Enden der Gegenfe- 
der 18, welche eine Schraubenwidcelfeder ist, mit dem 
Gleitstift 14b der Einziehplatte 14 und dem Gleitstift 
16b der Gleitplatte 16 in Eingriff. 

Ein Drehzwischenglied 19 ist um ein Auflager 19a in 
drehbarer Weise an der ROckseite der rechten HalteflS- 
che 12 angeordnet Der an einem Ende dieses Drehzwi- 
schenglieds 19 vorgesehene Zwischengliedstif 1 19b steht 
mit dem an dem hinteren Ende der Gleitplatte 16 vorge- 
sehenen Ausschnittbereich 16c in Eingriff. Das entge- 
gengesetzte Ende des Drehzwischenglieds 19 ist der 
Druckabschnitt 19c, welcher die Einziehplatte 14 uber 
die Blattfeder 15 vorwarts drtickt In der Nahe des La- 
gers 19a des Drehzwischenglieds 19 ist ein Steuerbe- 
reich 19d vorgesehen, welcher die rechte Oberflache der 
Blattfeder dann beriihrt, wenn sich die Einziehplatte 14 
rOckwHrts bewegt hat. 

Femer sind FahrungsroUen 20 und ein Erfassungsme- 
chanismus 21 in der linken HaltefiSche 13 vorgesehen. 
Eine vordere und eine hintere FQhningsrolle 20 sind in 
der Nahe der linken Oberflache der Kassette 7a vorge- 
sehen. Der Erfassungsmechanismus 21 umfaBt die kur- 
belformige Drehplatte 21a, den Erfassungsschalter 21b 
und die Spannungswickelfeder 21c. Ein Ende der Dreh- 
platte 21a ist derart angeordnet, daB es auf den Schalt- 
abschnitt des Erfassungsschalters 21b vor dem Spei- 
chem der Kassette 7a druckt Der Erfassungsschalter 
21b ist ein Schalter. welcher erfaBt, ob eine Kassette in 
der Stapeleinrichtung 13 gelagert ist oder nicht, und ist 
mit der elektronischen Schaltung der Diskettenvorrich- 
tung verbunden. Femer ist der entgegengesetzte Rand 
der Drehplatte 21a deran angeordnet, daB er den hinte- 
ren Rand der Kassette 7a beruhren kann. 

Die Funktionsweise dieser den im vorhergehenden 
beschriebenen Aufbau aufweisenden Ausfuhrungsform 
ist wie folgt Zuerst wird die Betriebsweise beschrieben, 
durch welche die Kassette 7a eingezogen wird. Wenn 
die Kassette 7a nicht in der Stapeleinrichtung 11 gespei- 
chert isi, ist der Gleitstift 14b der Einziehplatte 14 weiter 
vome ais der Gleitstift 16b der Gleitplatte 16 und die 
Kraft der Gegenfeder 18 wirkt in der Richtung, welche 
die Einziehplatte 14 nach vome dringt, so daB die Ein- 
ziehplatte 14 vor der Unterteilungsplatte 13a positio- 
niert ist 

Als nflchstes gelangt die von der Transportrolle 9 
transportierte Kassene 7a vor die Stapeleinrichtung 11, 



worauf die Kassette 7a die hintere Innenseite der Ein- 
ziehplatte 14 berOhrt und der Vorsprung 15a in den 
Schlitz 7b an der rechten Seite der Kassette 7a eingreift 
Diese Betriebsweise des Eingreifens des Vorsprungs 
s 15a in den Schlitz 7b der Kassette 7a wird im folgenden 
beschrieben. Wenn die Kassette 7a in die Stapeleinrich- 
tung 11 eingefQhrt wird, berOhrt der Vorsprung 15a die 
Seitenfliche der Kassette 7a, wie in Fig. 31 gezeigt, und 
die Blattfeder 15 offnet sich nach rechts wahrend sie sich 

10 nach riickwarts biegt, so daB der Vorsprung 15a vermie- 
den wird Falls sich die Kassette 7a dann weiter riick- 
warts bewegt, greift der Vorsprung 15a in den Schlitz 7b 
ein, wobei die Blattfeder 15 in ihre Ursprungsposition 
zuriickgestellt wird» wie in Fig. 27 gezeigt 

15 Wenn also die Kassette 7a an der Einziehplatte 14 
angeordnet ist, bewegt sich der Gleitstift 14b der Ein- 
ziehplatte 14etwas nach hinten, so daB beide Enden der 
Rtickstellfeder 18 in der linken und rechten Richtung 
ausgerichtet sind und ihre Kraft nicht in der vorderen 

20 und hinteren Richtung wirkt 

Falls sich die Kassette 7a aufgrund der Transportrol- 
len 9 nach hinten bewegt gleiten die Einziehplatte 14 
und der Gleitstift 14b weiter nach hinten, wie in Fig, 32 
gezeigt weshalb der Gleitstift 14b weiter nach hinten 

25 gerat als der Gleitstift 16b der Gleitplatte 16. Dement- 
sprechend wirkt die Kraft der Gegenfeder 18 in die 
Richtung» in welche die Einziehplatte 14 nach hinten 
gedrdngt wird, und die Kassette 7a bewegt sich zusam- 
men mit der Bewegung der Einziehplatte 14 nach hinten. 

30 Danach trennt sich die Kassette 7a von der Transport- 
rolle 9, wie in Fig, 33 gezeigt dadurch, daB sie sich unter 
der Kraft der Gegenfeder 18 wiederum nach hinten 
bewegt, und wird vollstandig in der Stapeleinrichtung 13 
gespeichert Da die Seitenflilche der Blattfeder 15 dieses 

35 Mai den Steuerbereich 19d des Drehzwischenglieds 19 
beruhrt wird verhindert daB sich die Blattfeder 15 off- 
net und daB der Vorsprung 15a gelost wird. Da der sich 
wdlbende Bereich 15c der Blattfeder 15 femer in den 
Fuhrungsschlitz der gegenQberliegenden Unterteilungs- 

40 platte 11a paBt wird verhindert, daB sich die Blattfeder 

15 dff net und daB der Vorsprung 15a gelost wird. 

In der Mitte des Einziehbetriebs wird die linke Seite 
der Kassette 7a geffihrt wahrend sie durch die Fiih- 
rungsrolle 20 nach rechts gedrangt wird. Femer wird ein 

45 Ende der Drehplatte 21a durch die hintere Seitenflache 
der Kassette 7a nach hinten gedruckt weshalb sich die 
Drehplatte 21a gegen die Kraft der Spannungswickelfe- 
der 21c im Gegenuhrzeigersinn dreht Danach hebt das 
entgegengesetzte Ende der Drehplatte 21a das Drucken 

so auf den Schaltabschnitt des Erfassungsschalters 21 b auf, 
weshalb der Erfassimgsschalter 21b erfaBt daB eine 
Kassette 7a gespeichert ist. 

Im folgenden wird der Betrieb des Auswerfens der 
Kassette 7a beschrieben. Die Transportrolle 9 bewegt 

55 sich zu der Position, welche unter den Unterteilungs- 
platten 11a, bei welchen der Erfassungsschalter 21b er- 
faBt hat daB eine Kassette 7a gespeichert ist, derjenigen 
Unterteilungsplatte 11a entspricht bei der die ge- 
wunschte Kassette 7a gespeichert ist Auf den vorderen 

60 Bereich der Gleitplatte 16 wird durch eine Bet^tigungs- 
platte gedruckt welche an der Seite des Transportbe- 
reichs vorgesehen ist 

Wenn die Gleitplatte 16 durch die Betatigungsplatte 
nach hinten gedriickt wird, gleitet die Gleitplatte 16 

65 nach hinten und die Rtickstellfeder 17, welche zwischen 
dem an der rechten Haltefl^he 12 festgelegten FOh- 
mngssuft 12b und dem FQhrungsstift 16b der Gleitplatte 

16 vorgesehen ist streckt sich weiter, wie in Fig. 34 



DE 44 36 

25 

gezeigt Wenn sich die Gleitplatte 16 nach hinten be- 
wegt, bewegt sich der in den zu der Ruckseite der Gleit- 
platte 16 ausgebildeten Ausschnittbereich 16c eingrei- 
fende Zwischengliedstift 19b nach hintent weshalb sich 
das Drehzwischengiied 19 im Gegenuhrzeigersinn dreht 5 
und sich der Driickabschnitt 19c vorwirts bewegt Dem- 
entsprechend bewegt sich auch die Kassette 7a vor- 
w^rts, da die Einziehplatte 14 durch den Dilickabschnitt 
1 9c vorwarts gedruclct wird. 

Ferner bewegt sich die Gleitplatte 16 mit dem Fort- 10 
schreiten des Druckens der Gleitplatte 16 durch die Be- 
tatigungsplatte nach rflckwSrts. Die Einziehplatte 14 be- 
wegt sich durch das Drehen des Drehzwischenglieds 19 
vorwarts. Wie in Fig. 35 gezeigt, kommt der Gleitsdft 
14b der Einziehplatte 14 daraufhin vor den Gleitstift 16b 15 
der Gleitplatte 16, weshalb die Kraft der Gegenfeder 18 
in einer die Einziehplatte 14 vorwdrts drtogenden Rich- 
tung wirkt, worauf der vordere Bereich der Kassette 7a 
zu der Position am Beginn des EinfOhrens heraus- 
kommt. so daB die Kassette durch die Transportrollen 9 20 
transportierbar ist Wenn die Kassette 7a in diesem Zu- 
stand durch die Transportrollen 9 vorwarts bewegt wor- 
den ist und aus der Stapeleinrichtung herausgenommen 
worden ist, wird der Vorsprung 15b aus dem Schiitz 7b 
in der Kassette 7a entfemt und die Kassette 7a ausge- 25 
worfen. 

Wenn sich die Einziehplatte 14, wie im vorhergehen- 
den ausgefilhrt, vorwarts bewegt hat, gleitet die Gleit- 
platte 16 vorwarts imd kehrt zu dem Zustand am Beginn 
des Einfiihrens der Kassette unter der Wirkimg der 30 
Ruckstellfeder 17 zurQck, welche zwischen dem Gleit- 
stift 16b der Gleitplatte 16 und dem Fdhrungsstift 12b 
der rechten Halteflache 12 vorgesehen ist. Ferner kehrt 
die Drehplatte 21a unter der Kraft der Spannungswik- 
kelfeder 21c zu der Position vor dem KassetteneinfQh- 35 
ren zurQck, weshalb der Schaltabschnitt des Erfassungs- 
schalters 21b durch das Ende der Drehplatte 21a ge- 
drOckt wird und eine Entscheidung erreicht werden 
kann, daB keine Kassette 7a gespeichert ist 

Die Auswirkungen der im vorhergehenden beschrie- 40 
benen AusfQhrungsform sind wie foigt Sie ist raumeffi- 
zient, da der Einziehmechanismus und der Auswerfme- 
chanismus in integraler Weise an der rechten Haltefla- 
che 12 in der Unterteilungsplatte 11a der Stapeleinrich- 
tung 11 aufgebaut sind. Dementsprechend kann die 45 
Kassette 7a ruckfrei bewegt werden und em Klappern 
durch das Vorsehen der FQhrungsrolle 20 in der linken 
Halteflache 13 verhindert werden. Ferner kann ein feh- 
lerhafter Betrieb aufgrund einer fehlerhaften Erfassung 
verhindert werden, da der im Erfassungsmechanismus so 
21 verwendeten Drehplatte 21a groBe Abmessungen 
gegeben werden konnen. 

Der Driickabschnitt 19b des die Kassette 7a in die 
Auswerfrichtung drangenden Drehzwischenglieds 19 
berflhrt die Seitenfiache der Kassette 7a nicht direkt, 55 
sondem druckt uber die Blattfeder 15 und die Einzieh- 
platte 14 auf diese, so daB die Kassette 7a nicht verletzt 
wird. 

Beim Speichern einer Kassette 7a in der Stapelein- 
richtung 1 1 wird die Kassette 7a durch die Transportrol- eo 
len 9 in die Stapeleinrichtung 1 1 geschoben, wobei aber 
die Kassette 7a unmittelbar nach dem Einfiihren der 
Kassette 7a durch die Gegenfeder 18 eingezogen wird, 
so daB die Antriebskraft der Transportrollen 9 groB sein 
kann. Dementsprechend kOnnen die Transportrollen 9 es 
in einer geeigneten Position angeordnet werden, in der 
sie mit der Stapeleinrichtung 1 1 nicht zusanmienstoBen. 

Da die mit den beiden Enden der Gegenfeder 18 in 
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Eingriff stehenden Gleitstifte 14b und 16b sich in der 
Gegenrichtung bewegen, wenn die Kassette 7a ausge- 
worfen wird, wird die drangende Kraft schnell wieder 
hergesteilt Dementsprechend ist es mdglich, eine aus- 
reichende Auswerfkraft und einen ausreichenden Aus- 
werfhub fttr die Kassette 7a zu erzielen* wobei die 
Transportrollen 9 in geeigneter Weise derart positio- 
nierbar sind, daB sie mit der Stapeleinrichtung 11 nicht 
in Konflikt konmien. 

Diese Erfmdung ist nicht auf die obigen Ausfuhrungs- 
formen beschrankt, wobei geeignete Modifikationen an 
Gesichtspunkten wie z. B. der Form und den Abmessun- 
gen der unterschiedlichen Elemente vorgenommen wer- 
den konnen. Zum Beispiel kann der Erfassungsmecha- 
nismus 21 jeden gewunschten Aufbau haben, wobei es 
fur die Fuhrungsrolle 20 keine besondere Notwendig- 
keit gibt, welche somit weggelassen werden kann, urn 
die yprrichtuhgkompakter2nimachen. ' 

Diese AusfQhnmgsform ist ferner an der Deckenseite 
der Unterteilungsplatte 11a in der Stapeldnrichtung 11 
vorgesehen, kann aber auch an der Bodenseite vorgese- 
hen werden. 

Patentansprilche 

1 . Diskettenschiebeelementantriebsmechanismus 
zur Verwendung in einer Diskettenvorrichtung mit 
einem Einfiihnmgsschlitz (11 in Fig* 3) zum Einfuh- 
ren von Disketten (C in Fig. 3, 7, 9, 10, 14) zur Da- 
tenaufzeichnung, einem hinter dem EinfQhrungs- 
schiitz (11 in Fig. 3) angebrachten Trdger (12 in 
Fig. 3, 4, 5, 13p 1^ zum Halten von Disketten (C in 
Fig. 3, 7, 9, 10, 14)» einem Speicherbereich (14 in 
Fig- 3, 9, 10) zum Speichern von durch den Trager 
(12 in Fig. 3, 4. 5, 13, 14) gehaltenen Disketten (C in 
Fig. 3, 7, 9, 10, 14), einem Diskettentransportmittel 
(13 in Fig. 3, 5, 6) zum Transportieren der Disketten 
(C in Fig. 3, 7, 9, 10, 14) zwischen dem EinfQhrungs- 
schlitz (1 1 in Fig. 3) und dem Trager (12 in Fig. 3, 4, 
5, 1 3, 14) und zwischen dem Trager (12 in Fig. 3, 4, 5. 
13, 14) und dem Speicherbererch (14 in Fig. 3, 9, 10), 
einem das Diskettentransportmittel (13 in Fig. 3, 5, 
6) antreibenden Antriebsmotor (22 in Fig. 6, 7) und 
einem in dem Speicherbereich (14 in Fig. 3, 9, 10) 
angebrachten Diskettenschiebeeiement (41 in Fig. 
9, 1 0) ztmi Schieben von in dem Speicherbereich (14 
in Fig. 3, 9, 10) gespeicherten Disketten (C in Fig. 3, 
7, 9, 10, 14) in den Trager (12 in Fig. 3, 4, 5. 13, 14), 
wobei der Mechanismus ein beim Empfang der An- 
triebskraft von dem Antriebsmotor (22 in Fig. 6, 7) 
angetriebenes AntriebskraftObertragungsmittel 
(22a, 23c. 23b, 27. 39, 34 in Fig. 5—6, 8. 12, 15—17), 
ein sich beim Empfang der Antriebskraft von dem 
AntriebskraftQbertragungsmittel (22a. 23c. 23b. 27. 
39, 34 in Fig. 5— 6, 8, 12, 15—17) drehendes An- 
triebsgetrieberad (36 in Fig. 5, 5A, 8, 12, 15—17; 60 
in Fig. 18), wenn das Diskettentransportmittel (13 
in Fig. 3, 5, 6) zum BefOrdem einer Diskette (C in 
F|g. 3, 7, 9, 10— 14) von dem Speicherbereich (14 in 
Fig. 3. 9. 10) zu dem Tr^er (12 in Fig. 3. 4, 5. 13, 14) 
betrieben wird, tmd ein Sdiiebebetatigungselement 
(38 in Fig.SA, 8, 11, 12, 15— 17) umfaBt, welches 
aufgrund der Drehkraft des Antriebsgetrieberads 
(36 in Fig. 5, 5A. 8, 12, 15— 17;^0 in Fig. 18) ver- 
schiebbar ist und aufgrund dieser Verschiebung das 
Diskettenschiebeeiement (41 in Fig. 9, 10)betatigt, 
dadurch gekennzeichnet, 

daB der Mechanismus ein die Anwesenheit der Dis- 
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kette (C in Fig. 3, 7, 9. 10, 14) in dem Trager (12 in 
Fig. 3, 4, 5, 13, 14) erfassendes Erfassungsmittel (42 
in Fig. 13, 14) aufweist und 

ein Antriebskraftunterbrechungsmittel (32, 33, 35 in 
Fig. 5, 5 A. 8, 12 — 17), welches die Obertragung der 5 
Antriebskraf t von dem Antriebskraftiibertragungs- 
mittel (22a, 23c. 23b. 27, 39, 34 in Fig. 5-6, 8, 12, 
15— 17) 2U dem Antriebsgetrieberad (36 in Fig. 5, 
5 A, 8, 12, 15— 17; 60 in Fig. 18) verhindert. falls das 
Diskettenerfassungsmittel (42 in Fig. 13, 14)) eine 10 
Diskette (C in Fig. 3, 7, 9, 10, 14) erfaDt. 
Z Diske ttenschiebeelementantriebsmechanismus 
nach Anspruch 1 , dadurcli gekennzeichnet, daB 
an dem Schiebebetatigungselement (38 in Fig. 5A. 
8, 11, 12, 15—17) ein elastisches Element (40 in 15 
Rg.5A, 8. 12, 15-17) angebracht ist, welches das 
Schiebebetatigungselement (38 in Fig. 5A, 8, 1 1, 12, 
15— 17) in die selbe Richtung drangt, in welcher 
das Schiebebetatigungseiement (38 in Fig. 5A. 8, 1 1, 
12, 15— 17) nach AbschluB des Betriebs bet&tigt 20 
wird, bei welchem die Diskette mittels des Disket- 
tenschiebeelements (41 in Fig. 9, 10) geschoben 
wird, 

ein Planetengetrieberad {34 in Fig. 5, 5A, 8, 12, 
15—17) in dem Antriebskraf tQbertragungsmittel 25 
(22a, 23c. 23b, 27, 39. 34 in Fig. 5-6, 8, 12. 15-17) 
vorgesehen ist, welches mit dem Antriebsgetriebe- 
rad (36 in Fig, 5, 5A, 8, 12, 15-17; 60 in Fig, 18) 
k^men kann. 

und das Antriebskraftunterbrechungsmittel (32; 33, 30 
35 in Fig. 5, 5A, 8, 1 2— 1 7) einen schwenkbaren Ge- 
triebearm (33 in Hg. 5A, 8, 12. 15—17) umfaBt, wel- 
cher das Planetengetrieberad (34 in Fig. 5, 5A, 8, 12, 
15—17) drehbar halt, und einen Steuerarm (32 in 
Fig. 5. 5 A, 8. 12, 15— 17), welcher einen Zustand der 35 
Trennung zwischen dem Planetengetrieberad (34 in 
Fig. 5, 5 A. 8, 12, 15—17) und dem Antriebsgetriebe- 
rad (36 in Fig. 5, 5A. 8, 12, 15-17; 60 in Fig. 18) 
durch Eingriff mit dem Getriebearm (33 in Fig. 5A, 
8, 12, 15— 17) aufrechterhait, wenn das Diskettener- 40 
fassungsmittel (42) <tte Diskette (C in Fig, 3, 7, 9. 10, 
14)erfaflL 

3. Diskettenschiebelementantriebsmechanismus 
nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Antriebsgetrieberad (36 in Fig. 5, 5A, 8, 12, 45 
15— 17) ein Getrieberad mit zahnfreiem Abschnitt 
(36c in Fig. 8, 12, 15- 17) ist 

4. Diskettenschiebeelementantriebsmechanismus 
nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Abschnitt des Antriebsgetrieberads (36 in 50 
Fig. 5, 5A, 8, 12. 15-17; 60 in Fig. 18), welcher mit 
dem Planetengetrieberad (34 in Fig. 5, 5A, 8, 12, 

15 — 17) zu kammen beginnt, eiastisch ausgebildet 
ist 

5. VerschluBdffnungsmechanismus zur Verwen- 55 
dung mit einer eine Diskette speichernden Kasset- 
te, welche einen offen- md schlieBbaren VerschiuB 
(S in Fig. 25, 26) und eirien Verriegelungsmechanis- 
mus (R in Fig. 24—26) zum Verriegein des Ver- 
schlusses (S in Fig- 25, 26) in dem geschlossenen ©o 
Zustand aufweist, umfassend 

einen Kassettendurchgangsbereich (21 in 
Fig. 24— 26) zura Durchgang der Kassette, 
cin VerschluBdffnungsmittel (57 in Fig. 24 - 26) 
zum Offnen des Verschlusses (S in Fig. 25, 26^ 65 
ein das VerschluBdffnungsmittel (57 in Fig. 24 — 26) 
in der Offnungsrichtung des Verschlusses (S in Fig. 
25, 26) bewegendes Offnungszwischenglied <52 in 



462 Al - . 

28 

Fig. 24-26) 

ein VerriegclungsI6semittel'(54 in Fig. 24— 26) zum 
L6sen des Verriegeiungselements (R in 
Fig. 24- 26) 

einen Nocken (51 in Fig. 24—26), wekrher das Ver- 
schiuBeffnungsmittel (57 in Fig. 24 —26) zum Hin- 
einragen in den Kassettendurchgangsbereich (21 in 
Fig. 24—26) bringt, wenn sich das VerschluBdff- 
nungsmittel (57 in Fig. 24— 26) durch ein Antriebs- 
mittel (22, 49 in Fig. 7) in der Offnungsrichtung des 
Verschlusses (S in Kg. 25, 26) bewegt, und 
ein Verbindungsmittel (S5 in Fig. 24— 26), welches 
das VerschluBlosemittel (54 in Fig. 24—26) und das 
VerschluBoffnungsmittel (57 in Fig. 24—26) derart 
verbindet, daB das Verriegelungsldsemittel in den 
Kassettendurchgangsbereich (21 in Fig. 24— 26) 
hineinragt, wenn sich das VerschluBdffnungsmittel 
(57 in Fig. 24—26) in der Offnungsrichtung des Ver- 
schlusses (S in Fig. 25, 26) bewegt 

6. VerschluBdffnungsmechanismus nach Anspruch 
5 Oder nach einem der Anspruche 1 bis 4 in Kombi- 
nation mit Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
daB eine zum Speichem einer Mehrzahl von Kas- 
setten geeignete Stapeieinrichtung hinter dem Kas- 
settendurchgangsbereich (21 in Rg. 24—26) ange- 
bracht ist 

7. VerschluBdffnungsmechanismus nach Anspruch 
5 oder 6 oder nach einem der Ansprtiche 1 bis 4 in 
Kombmation mit Anspruch 5 oder 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das VerschluBdffnungsmittel (57 
in F1g« 24—26) durch das Verbindungsmittel (55 in 
Fig. 24— 26) unter Verwendung eines elastischen 
Elements (56 in Fig. 24—26) gehaiten ist 

8. VerschluBdffnungsmechanismus nach einem der 
Ansprflche 5 bis 7 oder nach einem der Anspriiche 
1 bis 4 in Kombination mit einem der Anspruche 5 
bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB der den Ver- 
schiuB (S in Fig. 25, 26) beruhrende Seitenrand des 
VerschluBdffnungsmittels(57 in Fig. 24—26) relativ 
zu dem VerschiuB (S in Fig. 25, 26) schrag ist 

9. Kassetteneinzieh- und -auswerfmechanismus, 
welcher in einem Speicherbereich (14 in Fig. 9, 10) 
zum Speichem von Kassetten (C in Fig. 9. 10; 7a in 
Fig. 27— 35) angeordnet ist und ein die Kassetten 
(C in Fig. 9, 10; 7a in Fig. 27 — 35) in der Einzieh- 
richtung in den Speteherbereich (14 Fig. 9, 10) ein- 
ziehendes Einziehteil aufweist und ein die Kasset- 
ten (C in Fig. 9, 10; 7a in Fig. 27—35) in der Aus- 
werf richtung aus dem Speicherbereich (14 in Fig. 9. 
1 0) driickendes Auswerf teil aufweist, wobei 
das Einziehteil eine in der Kassetteneinziehrich- 
tung und der Kassettenauswerfrichtung bewegba- 
re, L-fdrmige Einziehplatte (43 in Fig. 9, 10; 14 in 
Fig. 27—35) und einen mit einem Teil der Kassette 
(C in Fig. 9, 10; 7a in Fig. 27—35) in Eingriff und 
auBer Eingriff bringbaren Vorsprung (43a in Fig. 9, 
10; 15b in Fig. 27 —35) umfaBt, 
das Auswerfteil in der N^e des Einziehteils eine in 
der gleichen Richtung wie die Einziehplatte (43 in 
Fig. 9, 10; 14 in Fig. 27—35) bewegbare Gleitplatte 
(41 in Fig. 9, 10; 16 in Fig. 27—35) umfaBt sowie ein 
Drehzwischenglied(42 in Fig. 9, 10; 19 in Fig. 27— 
35), welches derart angeordnet ist. daB es ein Ende 
der Gleitplatte (41 in Fig. 9, 10; 16 in Fig. 27-35) 
beriihren kann und sich in dem Speicherbereich (14 
in Fig. 9, 10) derart drehen kann, daB es aufgrund 
der Bewegung der Gleitplatte (41 in Fig, 9, 10; 16 in 
Fig. 27—35) gedreht wird, und einen die Kassette 
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(C in Fig. 9, 10; 7a in Fig. 27—35) mittels der Dre- 
hung in die Auswerfrichtung schiebenden Schiebe- 
abschnitt (42c in Fig. 9, 10; 19c in Fig. 27—35) auf- 
weist. 

und wobei zwischen der Einziehplatte (43 in Fig. 9, 5 
10; 14 in Fig.27— 35) und der Gleitplatte (41 in 
Fig. 9, 10; 16 in Fig. 27—35) eine Gegenfeder (45 in 
Fig. 9, 10; 18 in Fig. 27— 35) vorgesehen ist, welche 
die Einziehplatte (43 in Fig. 9, 10; 14 in Fig. 27— 35) 
und die Gleitplatte (41 in Fig. 9, 10; 16 in 10 
Fig. 27—35) in die Gegenrichtung drangt 
und zwischen der Gleitplatte (41 in Fig. 9, 10; 16 in 
Fig. 27— 35) und dem Speicherbereich (Fig. 9, 10) 
eine die Gleitplatte (41 in Fig. 9, 10; 16 in 
Fig. 27 — 35) in die Kassettenauswerfrichtung dr&n- 15 
gende RQcl^tellfeder (17 in Fig. 27—35) umfaBt 

10. Kassetteneinzieh- und Auswerfmechanismus 
nach Anspnich 9 Oder nach einem der AnsprQche 1 
bis 8 in Kombinadon mit Anspruch 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das Drehzwischengiied (42 in 20 
Fig. 9, 10; 19 in Fig. 27—35) in einer Position ange- 
ordnet ist, in welcher sein Schiebeabschnitt (42c in 
Fig. 9, 10; 19c in Fig. 27 — 35) die Kassette (C in 
Fig. 9, 10; 7a in Fig. 27 —35) mittels der Einziehplat- 
te (43 in Fig. 9, 10; 14 in Fig. 27—35) schiebt 25 

11. Kassettenlademechanismus, bei welchem eine 
eine Diskette aufnehmende und mit einem offen- 
und schlieBbaren VerschluB ausgebildete Kassette 
in einer Kassettenabspielantriebseinheit (15 in 
Fig. 1 9) angeordnet ist, umf assend 30 
eine die Kassette in Richtung auf die Antriebsein- 
heit (15 in Fig. 19) befdrdemde Laderolle (5 in 
Fig. 19-24), 

ein den VerschluB offnendes VerschluBaffnungs- 
mittel, 35 
eine das VerschluBdffnungsmittel und die Laderolle 
(5 in Fig. 19—24) antreibende Antriebsquelie und 
ein Antriebsumschaltmittel (31, 32, 33, 34, 35 in 
Fig. 19—24), welches den Obertragungsweg ftir 
den Antrieb von der Antriebsquelie umschaltet und 40 
den Antrieb auf das VerschluBdffnungsmittel oder 
die Laderolle (5 in Fig. 19—24) Qbertr^gt. 

12. Kassettenlademechanismus nach Anspruch 11 
Oder nach einem der AnsprUche 1 bis 10 in Kombi- 
nation mit Anspruch 1 1 , dadurch gekehnzeiclmet. 45 
daB ein zum Speichem der Kassette geeigneter 
Kassettentrdger (12 in Fig. 19) relativ zu der An- 
triebseinheit (15 in Fig. 19) derart anheb- oder ab- 
senkbar angebracht ist, daB er die Kassette auf der 
Antriebseinheit (15 in Fig. 19) anordnet, 50 
wobei der KassettentrSger (12 in Fig. 19) die Lade- 
rolle (5 in Fig. 19—24). das VerschiuBoffnungsmit- 
tel und das Antriebsumschaltmittel (31, 32,33,34,35 

in Fig. 1 9 — 24) aufweist und 

derart angeordnet ist, daB das VerschluBdffnungs- 55 
mittel unmittelbar vor dem Anordnen des anstei- 
genden und absinkenden Kassettentragers (12 in 
Fig. 19) auf der Antriebseinheit (15 in Fig. 19) ar- 
beiteL 

13. Kassettenlademechanismus nach Anspruch 11 eo 
Oder 12 oder nach einem der AnsprQche 1 bis 10 in 
Kombination mit Anspruch 11 oder 12, dadurch 
gekennzeichret, daB ein das Antriebsumschaltmit- 
tel (31, 32. 33, 34, 35 in Fig. 19—24) betatigender 
Betatigungsstift (34 in Fig. 19— 24) in der Antriebs- 65 
einheit (15 in Fig. 19) angebracht ist 

14. Kassettentrageranordnung zur Verwendung in 
Diskettenvorrichtungen, welche in Kassetten (201 



inFig. 2) gespeicherte Disketten (202 in Fig. 2; C in 
Fig. 3) abspielen, wobei die Kassetten (201 in 
Fig. 2) dffen- und schlieBbar^e Verschlusse (204 in 
Fig. 2) aufweisen und die Diskettenvorrichtung ein 
die Diskette (202 in Fig. 2; C in Fig. 3) abspielendes 
Diskettenabspielteil (15 in Fig. 3), eine zum Spei- 
chem der Kassetten (201 in Fig. 2) geeignete Sta- 
f)eleinrichtung (14 in Hg. 3), einen die Kassetten 
(201 in Fig. 2) haltenden und sie zu der Stapelein- 
richtung (14 in Fig. 3) und dem Diskettenabspielteil 
(15 in Fig. 3) transportierenden Kassettentriger (12 . 
in Fig. 3% einen die Kassetten (201 in Fig. 2) in den 
Kassettentrager (12 in Fig. 3) einziehenden und aus 
diesem auswerfenden Kassettenlademechanismus 
(13 in Fig. 3), einen den VerschluB der Kassette (201 
in Fig. 2) off nenden und schlieBenden VerschluB- 
dffnungs- und -schlieBmechanismus, ein eine in der 
Stapeleinrichtung (14 in Fig. 3) gespeicherte Kas- 
sette (201 in Fig. 2) zu dem Kassettentrdger (12 in 
Fig. 3) schiebendes Kassettenschiebelement (41 in 
Fig. 9, 10) und einen den Kassettenschiebemecha- 
nismus antreibenden Kassettenschiebeelementan- 
triebsmechanismus aufweist, 

wobei der Kassettentrslger (12 in Fig. 3) einen die 
Diskette tragenden Kassettentragerahmen (21 in 
Fig. 4) und einen iuBeren Rahmen (31 in Fig. 4) 
umfaBt, welcher den Kassettentragerahmen (21 in 
Fig. 4) von auBen Qberdeckt und ihn tragi, 
wobei der Kassettenlademechanismus und der Ver- 
schluBaffnungs- und -schtieBmechanismus an dem 
Kassettentragerahmen (21 in Fig. 4) angebracht 
sindund 

wobei eine den auBeren Rahmen (31 in Fig. 4) an 
der Hauptkdrperseite der Diskettenvorrichtung 
haltende Halteweile (61 in Fig.4) und der Kasset- 
tenschiebeeiementantriebsmechanismus an dem 
auBeren Rahmen angebracht sind. 
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